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D.06.03.02 FORMOWANIE, ZAGESZCZANIE | PLANTOWANIE POBOCZY
GRUNTOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z formowaniem, plantowaniem i zageszczaniem poboczy przy budowie drogi gminnej Zacharzyn-
Konstantynowo.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji zadania
wymienionego w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z formowaniem (uzupetnianiem),
plantowaniem i zageszczaniem poboczy - zakres robot zgodny z przedmiarem.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Pobocze gruntowe - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sie pojazdu, umieszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzgca jednoczes$nie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni, wykonana z gruntu odpowiednio wyréwnanego i uksztalttowanego w profilu poprzecznym i
podtuznym oraz zageszczonego.
1.4.2. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:
Is = pda/ pds

gdzie: pg - gestosc objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m3)

pds - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego (Mg/m3) przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w

normalnej prébce Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1], stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach
ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 [6].

1.4.3. Mieszanka optymalna - mieszanka gruntu rodzimego z innym gruntem poprawiajgcym sktad granulometryczny i
wiasciwosci gruntu rodzimego.
1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

Nazwy i kody grup, klas i kategorii robét:

Grupy robot

45200000-9  Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych
obiektow budowlanych lub ich czg$ci oraz roboty w zakresie
inzynierii ladowej i wodnej.

Klasy robét

45230000-8  Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagow, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drog,
lotnisk i kolei.

Kategorie robot

45233140-2  Roboty drogowe

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatéw
Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow stosowane na uzupetnienia poboczy
2.2.1. Grunty
Na uzupetniania poboczy mogg by¢ stosowane:
- zwiry i mieszanki, wg PN-B-11111 [2],
- piaski, wg PN-B-11113 [3],
2.2.2. Mieszanka gliniasto-piaskowa
Do uzupetniania poboczy moze byé stosowana optymalna mieszanka gliniasto-piaskowa o ramowym skfadzie uziarnienia
wedtug tablicy 1. Krzywa uziarnienia mieszanki powinna posiada¢ uziarnienie ciggte i leze¢ w obszarze okre$lonym na

rysunku 1.

Tablica 1. Ramowy skfad uziarnienia optymalnej mieszanki gliniasto-piaskowej
Lp. Wiasciwosc¢ Wymagania
1 Zawartos¢ frakcji zwirowej (powyzej # 2 mm), % od 0 do 10
2 Zawartos¢ frakcji piaskowej (od 0,05 do 2,00 mm), % od 70 do 85
3 Zawartos¢ frakcji pytowej (od 0,002 do 0,05mm), % od 12 do 23
4 Zawartos¢ frakcji itowej (powyzej 0,002 mm), % od3do7

Rys. 1. Obszar uziarnienia optymalnej mieszanki gliniasto-piaskowe;j
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2.2.3. Mieszanka gliniasto-zwirowa

Optymalna mieszanka gliniasto-zwirowa powinna mie¢ ramowy sktad uziarnienia wg tablicy 2, a jej krzywa uziarnienia
powinna posiadaé uziarnienie ciagte i leze¢ w obszarze okreslonym na rysunku 2.

Tablica 2. Ramowy skfad uziarnienia optymalnej mieszanki gliniasto-zwirowej

Wymiary oczek kwadratowych Przechodzi przez sito, %

sit (mm) na warstwe dolng na warstwe gérng
40 - 100 - -
20 100 70 - 100
2 90 30 90 40
0,05 25 10 25 10
0,002 7 4 7 4

Rys. 2. Obszar uziarnienia optymalnej mieszanki gliniasto-zwirowe;j
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2.3. Wymagania dla gruntéw i mieszanek
Materialy wyszczegdlnione w pktach od 2.2.1 do 2.2.3 powinny mie¢ odpowiednio zréznicowane frakcje, a ich wskaznik
réznoziarnistosci powinien spetnia¢ warunek wyrazony wzorem:
U=dg/dio =5

O ile nie przewidziano tego inaczej w SST, przydatno$¢ materiatu Wykonawca powinien sprawdzi¢ na odcinku probnym i
uzyskaé¢ zgode Inzyniera na zastosowanie tego materiatu.
2.4. Woda
Nalezy stosowa¢ wode odpowiadajgcg wymaganiom PN-B-32250 [5]. Bez badan laboratoryjnych mozna stosowac pitng,
wode wodociggowa.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do robét powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych do ewentualnego spulchnienia gruntéw,

- rowniarek do profilowania przekroju poprzecznego poboczy,
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- tadowarek czotowych i chwytakowych do zatadunku gruntu,
- walcow statycznych gtadkich i ogumionych wielokotowych lub walcow wibracyjnych do 5 ton,
- plytowych zageszczarek wibracyjnych,
- przewoznych zbiornikbw na wode wyposazonych w urzadzenia do réwnomiernego i kontrolowanego
rozpryskiwania wody oraz w pompy do napetniania zbiornikow woda,
4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 4.
4.2, Srodki transportu do wykonania robét
Do wykonania robot Wykonawca zapewni dowolne $rodki transportowe (np. samochody skrzyniowe, samochody
samowytadowcze lub ciagniki z przyczepami). Preferuje sie stosowanie srodkéw transportowych samowytadowczych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie poboczy
Przed przystgpieniem do robét Wykonawca jest zobowigzany, w zaleznosci od charakteru wykonywanej naprawy, dokonac:
- usuniecia z naprawianych powierzchni zanieczyszczen takich jak gatezie, kamienie, liscie z drzew, skoszenia trawy
i chwastow,
- wyznaczenia szerokos$ci pobocza i ustalenia krawedzi,
- odwodnienia naprawianych powierzchni w przypadku stwierdzenia zastoisk wodnych, przez wykopanie rowkéw
odwadniajgcych,
- spulchnienia powierzchni poboczy na gteboko$¢ od 2 do 3 cm przy ich uzupetnianiu dla dobrego zwigzania warstw,
spryskania wodg powierzchni naprawianych w przypadku nadmiernie suchego gruntu poboczy.
5.3. Wykonanle profilowania i zageszczania poboczy z ewentualnym uzupelnieniem lub scinka
Na uzupetnienie poboczy Wykonawca uzyje gruntéw opisanych w pktach od 2.2.2 do 2.2.3, uzgodnionych z Inzynierem.
Uzywany grunt powinien posiada¢ optymalng wilgotnos¢. Grunt powinien by¢ rownomiernie rozktadany na catej szerokosci
pobocza oraz profilowany do wymaganego spadku poprzecznego za pomocg rowniarek. Zageszczenie gruntu o optymalnej
wilgotnosci powinno by¢ dokonywane za pomocg walcéw, ktdrych rodzaj Wykonawca uzgodni z Inzynierem. Zageszczenie
gruntu nalezy prowadzi¢ od krawedzi poboczy w kierunku krawedzi nawierzchni. Zageszczona powierzchnia powinna byc¢
réwna, posiadac jednakowy spadek poprzeczny zgodny ze spadkiem zatozonym oraz nie posiada¢ sladow két od walcéw.
Wskaznik zageszczenia uzupetnionych poboczy powinien byé zgodny ze wskaznikiem zageszczenia okreslonego wg BN-
77/8931-12 [6], co najmniej 0,98 maksymalnego zageszczenia wg normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].
Scinanie poboczy mozna wykonaé za pomoca réwniarek (mozna uzyé tez innych maszyn, jak np. tadowarek, spycharek).
Przy niewielkim zakresie robét, pobocze mozna scinac¢ recznie, stosujac do tego celu oskardy i topaty. W odstepach od 5 do
10 m nalezy wykonaé bruzdy, nadajgc im ustalony spadek poprzeczny przy pomocy odpowiedniego szablonu i libelli.
Odcinki pobocza miedzy bruzdami mozna $cina¢ ,na oko”. Krawedz pobocza i skarpy nalezy przyciaé¢ do linii wediug
wyciggnietego sznura. Przy $cinaniu poboczy nalezy sprawdza¢ ich réwnos¢ oraz wykonaé ich zageszczenie do
wymaganego wskaznika, okreslonego wyzej. Przy zageszczeniu grunt powinien mie¢ wilgotnos¢ optymalng. Nadmiar gruntu
uzyskanego ze scinania poboczy nalezy odwiez¢ poza torowisko drogowe badz wykorzysta¢ do pokrycia ubytkow w
skarpach lub poboczach (np. na wiekszych spadkach).
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do rob6ot Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia badan gruntéw proponowanych do
uzycia na uzupetnienia poboczy oraz opracowania sktadu mieszanki optymalnej i uzyskanie akceptacji Inzyniera.
6.3. Czestotliwosc i zakres badan i pomiaréw
W czasie rob6t Wykonawca jest zobowigzany do:
- badania wilgotnosci gruntdw i mieszanki optymalnej co najmniej raz dziennie,
- badania wskaznika zageszczenia gruntu co najmniej dwa razy na 0,5 km poboczy,
- pomiarow spadkéw poprzecznych co najmniej pie¢ razy na 1000 m,
- pomiaréw rownosci podtuznej i poprzecznej poboczy co 200 m fatg 4-metrowa.
Dopuszcza sie nastepujace tolerancje:
- spadkéw poprzecznych + 1%,
- dla pomiaréw rownosci podtuznej i poprzecznej - przeswit maksymalny pod tatg nie moze przekroczy¢ 15 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa wykonanych robét na poboczach jest m? (metr kwadratowy) dla plantowania i m® (metr szescienny)
dla formowania poboczy.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8. Roboty uznaje sie za wykonane
zgodnie z opracowaniem technicznym, SST i wymaganiami Inzyniera, jesli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 9.
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9.2. Cenazjednostki obmiarowej
Cena 1 m” robét przy naprawie poboczy obejmuje:

oznakowanie robot,

przygotowanie podfoza,

formowanie,

ewentualny dowdz lub wywdézke nadmiaru gruntu,
zageszczenie gruntu i wyprofilowanie powierzchni,
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych,
roboty wykonczeniowe,

PRZEPISY ZWIAZANE

10.

Normy

1. PN-B-04481:1998 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych; Zwir i mieszanka

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych; Piasek

4. PN-B-23004:1988 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne. Kruszywa z zuzla wielkopiecowego kawatkowego
5. PN-B-32250:1988 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
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