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WSTEP.

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru rob6t w zakresie branzy elektrycznej Zagospodarowania terenu przy
swietlicy wiejskiej w Strézewie

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania rob6t zwigzanych z
robotami branzy elektrycznej Zagospodarowania terenu przy swietlicy wiejskiej w
Strézewie
W zakres rob6t wchodzi :

e ustawienie szafki rozdzielczej R1
linia kablowa n.n. o$wietleniowa;
ustawienie stupéw oswietleniowych na fundamentach betonowych
montaz projektorow metalohalogenowych RVP351 HPI-T 400W KA;
uziemienie stupéw oswietleniowych i linii kablowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi
normami i Przepisami Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania, zgodno$¢ z umowa,
Dokumentacja Projektowa, ST 1 poleceniami inspektora nadzoru.

2. MATERIALY.

W specyfikacji podano niektore typy urzadzen i materiatéw wytacznie w celu
okreslenia oczekiwan Inwestora, co do parametréw technicznych urzadzen.
Wykonawca moze zastosowac urzadzenia i materiaty o charakterystykach nie
gorszych niz podane jako przyktadowe.

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robo6t sg :

Bednarka ocynkowana FeZn 25x4

Belka B1/60

Cement portlandzki 35

Element srubowy

Folia kalandrowana z PCW 0,4-0,6mm

Fundament B-120



Kabel YAKY 4x16

Kabel YKY 5x16mm?2

Konstrukcje mocujace

Koncéwki kablowe 2KAm16

Listwa LZ16

Obudowa "SYPNIEWSKI" OPN 483 F
Opaski kablowe OKi

Piasek do betonoéw

Piasek

Projektor RVP 351 HPI-TP 400W KA KOMPLETNY
Przew6d YDY 3x2,5

Rozdzielnica PCE typ "SUWALKI"
Rury DVK-110

Stupki oznaczeniowe SO 115x20x30cm
Stupy stalowe SO9/3

Tabliczka bezpiecznikowa stupowa
Uchwyty kablowe uniwersalne (UKU)
Zwir do betonéw wielofrakcyjny 2-8mm

3. SPRZET
Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robét.
Zgodnie z technologia zatozona w Dokumentacji projektowej do wykonania rob6t
elektrycznych proponuje si¢ uzycie nastgpujacego sprzetu :
¢ (iagnik kotowy;
® koparko-spycharka na podwoziu ciagnika kotowego o pojemnosci tyzki
0,15m’;
e zuraw na podwoziu samochodowym o udzwigu do 4,0 ton;
® podno$nik montazowy samochodowy-hydrauliczny;
e dzwignik hydrauliczny przeno$ny spalinowys;
¢ samochdd samowytadowczy;
* pompa wysokoci$nieniowa elektryczna 250 atm
4. TRANSPORT

Materialy przewidziane do wykonania rob6t moga by¢ przewozone dowolnymi
srodkami transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego. Dla materiatow
dtugich nalezy stosowac przyczepy dluzycowe, a materialy wysokie nalezy
zabezpieczy¢ w czasie transportu przed przewrdceniem oraz przesuwaniem. Bebny z
kablami nalezy przetacza¢ zgodnie z kierunkiem strzalki na tabliczce bgbna. Unikac
transportu kabli w temperaturze nizszej od -15°C. W czasie transportu i
przechowywania materiatoéw elektroenergetycznych nalezy zachowa¢ wymagania
wynikajace ze specjalnych wtasciwosci tych urzadzen, zastrzezonych przez
producenta. Do przewozu stupéw stosowac przyczepg diuzycowa.



Zgodnie z technologia zalozona w Dokumentacji Projektowej do transportu proponuje
si¢ uzycie takich srodkéw transportu jak :

ciagnik kotowy o mocy 50-63kW;
ciagnik siodtowy z naczepa 16 ton;
samochdd dostawczy do 0,9 tony;
samochdd samowytadowczys;

przyczepa skrzyniowa 3,5 tony;
przyczepa do przewozenia kabli do 4 ton;

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne warunki wykonania robot.

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST, oraz w Warunkach
Technicznych Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych Tom V
Instalacje Elektryczne.

5.1.1.

Potaczenia elektryczne przewodow.

powierzchnie stykajacych sig elementéw toréw pradowych oraz przektadek i
podktadek metalowych, przewodzacych prad powinny by¢ doktadnie
oczyszczone 1 wygltadzone.

Zanieczyszczone styki (zaciski aparatéw, przewody i pokryte powtoka
metalowa ogniowa lub galwaniczna nalezy zmywac tylko odczynnikami
chemicznymi i szlifowa¢ pasta polerska;

Powierzchnie zestykéw nalezy zabezpieczy¢ przed korozja wazelina
bezkwasowa;

Potaczenia nalezy wykona¢ spawaniem, Srubami lub w inny sposéb okreslony
w projekcie technicznym. Szyny o szeroko$ci wigkszej od 120mm zaleca si¢
faczy¢ przez spawanie;

sruby, nakretki i podktadki stalowe powinny by¢ pokryte galwanicznie
warstwa metaliczna;

polaczenia przewidziane do umieszczenia w ziemi zaleca si¢ wykonywac za
pomoca spawania. Wszelkie potaczenia elektryczne w ziemi nalezy
zabezpieczy¢ przed korozja, np. przez pokrycie lakierem bitumicznym lub
owinigcie taSma.

. Polaczenia elektryczne kabli i przewodow

zyty jednodrutowe moga mie¢ zakonczenia :

proste, nie wymagajace obrébki po zdjeciu izolacji, przytaczane do zaciskéw
srubowych; oczkowe, dla przewodéw podtaczanych pod $rubg lub wkret,
oczko o $rednicy wewngtrznej wigkszej ok. 0,5mm od $rednicy gwintu nalezy
wygina¢ w prawo, sprasowane kofice zyt przystosowane do podiaczenia pod
srubg z koncoéwka kablowa, koncowke taczy si¢ z przewodem przez lutowanie
lub zaprasowanie ;

zyty wielodrutowe moga mie¢ zakonczenia :

proste lub oczkowe stosowane do przewodow miedzianych, z koncem prostym
lub oczkiem dobrze oczyszczonym i ocynowanym, takie zakonczenia



dopuszcza si¢ tylko w przypadku, gdy zaciski nie pozwalaja na zastosowanie
koncoéwki lub tulejki;

z koncéwka kablowa podiaczane pod $rubg; koncéwke montuje si¢ przez
prasowanie, lutowanie lub spawanie;

z tulejka (koncéwka rurkowa) umocowana przez zaprasowanie.

Sruby i wkrety w potaczeniach

Sruby i wkrety do taczenia szyn oraz przewodéw powinny mieé taka dlugo$é, aby
po skreceniu potaczenia wystawaly co najmniej na wysokos$¢ 2-6 zwojow gwintu.
Nie dotyczy to srub dostarczanych przez wytworcg wraz z aparatem, jesli zostanie
zachowana wysoko$¢ sruby ok. 2-3mm poza nakretke.

Przytaczanie do gniazd bezpiecznikowych, opraw o§wietleniowych itp.

¢ w gniazdach bezpiecznikowych przewdd doprowadzajacy nalezy potaczyc¢ z
szyng gniazda (Sruba stykowa), a przewdd zabezpieczany z gwintem

e w oprawach o$wietleniowych i podobnym osprzecie przewdd fazowy lub ,,+”
nalezy faczy¢ ze stykiem wewngtrznym, a przewdd neutralny lub ,,-,, z
gwintem (oprawka).

. Prace spawalnicze

® Prace spawalnicze nalezy prowadzi¢ tak, aby nie zanieczysci¢ elementéw
izolacyjnych, aparatow i przewodéw odpryskami roztopionego metalu

® Prace spawalnicze nalezy wykonywa¢ w odlegtos$ci bezpiecznej od aparatéw i
urzadzen zawierajacych olej lub odpowiednio zabezpieczy¢ te urzadzenia i
aparaty.

. Montaz urzadzen rozdzielczych, oszynowania i osprzetu

® Montaz urzadzen rozdzielczych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z
odpowiednimi instrukcjami montazu tych urzadzen.

e Kable nalezy uktada¢ w sposéb zapewniajacy szybka ich identyfikacje i tatwy
dostep.

e (dgalezienia od szyn gtéwnych i podtaczenia szyn do aparatéw nie powinny
powodowa¢ niedopuszczalnych naciagdw i naprezen.

e W szynach zbiorczych sztywnych stosowa¢ odpowiednie kompensatory.

¢ Dla polaczenia szyn i kabli nalezy stosowac standardowe $ruby z gwintem
metrycznym i z tbem szes$ciokatnym.

¢ Najmniejsze dopuszczalne odstepy izolacyjne nalezy zachowac zgodnie z
przepisami.

. préby montazowe

Po zakonczeniu robot elektrycznych w obiekcie, przed ich odbiorem, Wykonawca
zobowiazany jest do przeprowadzenia tzw. prob montazowych, tj. technicznego
sprawdzenia jakosci wykonanych rob6t wraz z dokonaniem potrzebnych
pomiaréw i prébnym uruchomieniem poszczegdlnych linii, instalacji, rozdzielnic,
urzadzen.

. Uwagi do realizacji robot

Wszystkie prace nalezy wykona¢ zgodnie z obowiazujacymi przepisami budowy i
eksploatacji urzadzen elektrycznych .



Po wykonaniu rob6t nalezy pomiarowo sprawdzi¢ skuteczno$¢ ochrony od
porazen.

Na wszystkich kablach utozonych w kanalizacji kablowej oraz w ziemi nalezy
zatozy¢ oznaczniki kablowe.

Wszystkie roboty kablowe nalezy wykona¢ zgodnie z wymogami PN-76/E-05125.

5.2. Warunki szczegétowe

5.2.1.

Przekazanie placu budowy
Zamawiajacy protokolarnie przekazuje wykonawcy plac budowy w czasie i na
warunkach okreslonych w umowie.
W czasie przekazania placu budowy zamawiajacy przekazuje wykonawcy :
¢ dokumentacj¢ techniczna
e kopig decyzji o pozwoleniu na budowe
e kopig uzgodnien i zezwolen uzyskanych w czasie przygotowywania rob6t do
realizacji przez zamawiajacego dla umozliwienia prowadzenia robaét.

5.2.2. Wytyczenie geodezyjne.

5.2.3.

5.2.4.

5.2.5.

5.2.6.

Wytyczenia w planie i wyznaczenia wysokosci wszystkich elementéw robot
dokona Wykonawca przez uprawnianego geodetg. Nastgpstwa jakiegokolwiek
btedu spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot
zostana poprawione przez wykonawcg na wtasny koszt.

Ochrona i utrzymanie placu budowy.
Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za ochrong placu budowy oraz wszystkich
materiatow i elementéw wyposazenia uzytych do realizacji rob6t od chwili
rozpoczgceia do ostatecznego odbioru robdt. W trakcie realizacji robot wykonawca
dostarczy, zainstaluje i utrzyma wszystkie niezbedne tymczasowe zabezpieczenia
ruchu i urzadzenia takie jak : bariery, sygnalizacja ruchu, znaki drogowe, zeby
zapewni¢ bezpieczenstwo catego ruchu kotowego i pieszego.

Ochrona wlasnosci urzadzen.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong istniejacych instalacji naziemnych i
podziemnych znajdujacych si¢ w obrgbie budowy (rurociagi i kable).

Przed rozpoczgciem robot wykonawca potwierdzi u odpowiednich wtadz, ktére sa
wtlascicielami instalacji i urzadzen, informacje podane na planie o§wietlenia ulicy.
Wykonawca spowoduje, zeby te instalacje 1 urzadzenia zostaty wlasciwie
oznaczone i zabezpieczone przed uszkodzeniem w trakcie realizacji robot.

Przed rozpoczgciem robdt wykonawca zawiadomi wszystkich wiascicieli 1
uzytkownikéw instalacji i urzadzen podziemnych w celu wiasciwego nadzorowania
robot.

Ochrona $rodowiska

W trakcie realizacji rob6t wykonawca jest zobowiazany zastosowac si¢ do
przepisOw zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony
srodowiska.

Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Wykonawca dostarczy na budowg i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla
zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia personelu zatrudnionego na
budowie.



5.2.77 Zasilanie oswietlenia terenu.
Projektowane o$wietlenie terenu zasilane bedzie zalicznikowym WLZ z istniejacego ztacza
kablowego typu ZKP-10/1 ustawionego w granicy dziatki. Dla zasilenia projektowanego
oswietlenia nalezy :
e W istniejacym zlaczu zainstalowac listwg zaciskowa 4x16mm?2 do podiaczenia kabla,
® Przy tylnej Scianie istniejacego ztacza ZKP-10/1 ustawi¢ projektowang szafke
rozdzielcza R1. Zastosowa¢ obudowg z tworzywa firmy ,,Sypniewski” typu OPN
483F,
e W obudowie OPN 483F zamontowac rozdzielnicg¢ PCE typ ,,Suwalki” z dodatkowym
wyposazeniem w postaci aparatury do sterowania oswietleniem. Schemat ideowy
szafki R1 pokazano na rys. E-2,
e Wykona¢ WLZ od listwy zaciskowej w ztaczu ZKP-10/1 do szatki R1. Pofaczenie
wykona¢ kablem YKY 5x16mm?,
5.2.8. Oswietlenie terenu.
Oswietlenie terenu zaprojektowano za pomoca projektoréw typu RVP 351 HPI-TP 400W KA
na stupach stalowych ocynkowanych SO9/3. Stupy nalezy ustawi¢ na fundamentach
betonowych typu B-120. Na wierzchotkach stupéw zainstalowac glowice typu B1/60, na
ktérych zamontowac projektory o$§wietleniowe.
We wnekach stupéw zamontowac tabliczki stupowe wyposazone w zabezpieczenia.
Potaczenie opraw od tabliczek bezpiecznikowych wykona¢ przewodem YDY 3x2,5/750V.
Zasilanie o$wietlenia zaprojektowano linia kablowa wykonana kablem YAKY 4x16mm?
utozonym w ziemi na gigbokosci 70cm. W rowie kabel utozy¢ na 10cm warstwie piasku, a
nastgpnie po przykryciu 10cm warstwa piasku i 15cm
warstwa gruntu rodzimego oznaczy¢ folig koloru niebieskiego. Skrzyzowanie kabli i innymi
instalacjami 1 uzbrojeniem wykona¢ w rurach ostonowych AROT DVK-110. W rowie,
rownolegle do utozy¢ bednarke FeZn 25x4. Nalezy zachowa¢ wymagane odlegto$ci migdzy
kablami utozonymi w ziemi wg tabeli 1 , a od innych urzadzen podziemnych wg tabeli 2
normy N SEP-E-004. Wykopy i pozostale roboty wykonac r¢cznie zachowujac szczegdlna
ostrozno$¢ przy skrzyzowaniu 1 zblizeniu kabli z innymi urzadzeniami podziemnymi.. Trasy
linii kablowych oraz lokalizacje stupéw oswietleniowych powinien wyznaczy¢ uprawniony
geodeta. Po wybudowaniu oswietlenia nalezy wykona¢ inwentaryzacj¢ geodezyjng .
Plan o$wietlenia pokazano na rys. E-1, a schemat ideowy na rys. E-2.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
5.3. Ogolne zasady

Wszystkie elementy robot instalacji elektrycznych podlegaja sprawdzeniu w zakresie :
e zgodnos$ci z dokumentacja 1 przepisami

poprawnego montazu

kompletnos$ci wyposazenia

poprawnosci oznaczenia

braku widocznych uszkodzen

nalezytego stanu izolacji

skutecznos$ci ochrony od porazen

5.4. Kontrola w trakcie montazu



Urzadzenia i aparaty elektryczne, stupy, oprawy, przewody oraz kable
elektroenergetyczne powinny posiadac atest fabryczny lub swiadectwo jakosci wydane
przez producenta.
Kontrola i badania w trakcie rob6t
e Sprawdzenie i badania kabli po ulozeniu, przed zasypaniem
Sprawdzenie przepustéw kablowych, przed zasypaniem
Pomiary geodezyjne przed zasypaniem
Uziemienia ochronne przed zasypaniem
Montaz fundamentéw pod stupy o§wietleniowe.

5.5. Badania i pomiary pomontazowe

Po zakonczeniu robét nalezy wykonaé préby pomontazowe i nalezy sprawdzic :

¢ Badania kabli elektroenergetycznych na rezystancje¢ izolacji, zachowanie
ciagtosci zyt, a takze zgodnosci faz u odbiorcéw,
Pomiary rezystancji uzioméw,

e Pomiary skuteczno$ci ochrony od porazen,
Prawidtowos$¢ wykonania ochrony przeciwporazeniowej oraz ciagtos¢
przewododw tej instalacji,

e Ustawienie stupéw oswietleniowych,

¢ Prawidlowos¢ montazu szafki o§wietleniowe;j.

6. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru robét elektrycznych sg :

* mb utozenia kabli lub przewodéw, utozenia przepustow przepustow rur
ochronnych, wykonania uzioméw na podstawie Dokumentacji Projektowe;j i
pomiaru w terenie,

e szt. wykonania stupa o$wietleniowego, oprawy, belki, szafki o§wietleniowe;j.

7. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi rob6t podlegaja :
e  wykopy rowéw kablowych,
utozenie kabli energetycznych w rowach i w przepustach,
wykonanie przepustow kablowych pod drogami,
zabezpieczenie kabli istniejacych 1 kolizji;
ustawienie stupow oswietleniowych,
® inwentaryzacja utozonych kabli i stupéw oswietleniowych,
Do odbioru nalezy przedstawi¢ atesty i deklaracje zgodnosci stosowanych urzadzen.

8. PODSTAWA PEATNOSCL.

Podstawg ptatnosci stanowi komplet wykonanych robét i pomiaréw pomontazowych.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA



Podstawa do wykonania rob6t sa nastgpujace nizej wymienione elementy dokumentacji
projektowej, normy oraz inne dokumenty i ustalenia techniczne.

10.1.Elementy dokumentacji

Podstawa do wykonania rob6t sa nastgpujace elementy dokumentacji projektowe;j :

¢ Projekt budowlany i wykonawczy branzy elektrycznej Zagospodarowania terenu
przy Swietlicy wiejskiej w Stré6zowie

¢ Przedmiar robét.



