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1. WSTEP

Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru.
Robot zwigzanych z wykonaniem instalacji sanitarnych wewnetrznych.

Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie powyze;.

Zakres roboét objetych specyfikacja technicznag
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét jak nizej:

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt instalacii
sanitarnych wewnetrznych zgodnie z dokumentacjg projektowg wraz z rysunkami.

Specyfikacja obejmuje nastepujgce instalacje w projektowanych obiektach budowlanych:

instalacje wewnetrzne — zimna woda uzytkowa,
instalacje wewnetrzne — ciepta woda uzytkowa,
instalacje wewnetrzne — kanalizacja sanitarna,
instalacje wewnetrzne — centralnego ogrzewania.

Okreslenia podstawowe

Okreslenia zastosowane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w specyfikacji technicznej ,Wymagania ogdélne” oraz w
pozostatych zamieszczonych w ramach niniejszego opracowania specyfikacjach technicznych.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowg, specyfikacjg techniczng i obowigzujgcymi normami.

Ponadto Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniami Inzyniera.

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w specyfikacji technicznej ,Wymagania ogdine”.

2. MATERIALY

Rodzaje materiatéw

Do wykonania robaét instalacyjnych nalezy stosowac¢ nastepujgce materiaty zgodnie z
Dokumentacjg Projektowg — opisem technicznym i rysunkami.

Rurociagi.

Rurociggi gazéw medycznych wykonane bedg z rur z tworzyw sztucznych, prowadzone
podtynkowo i natynkowo.

Armature nalezy zastosowac¢ ogélnodostepng, z zaworami typu kulowego.
Wszystkie materiaty uzyte do budowy muszg posiadac atest higieniczny.

Do wykonania robot nalezy stosowa¢ materialy zgodne z Dokumentacjg Projektowa, opisem
technicznym i rysunkami oraz niniejszg Specyfikacja.

Rury nalezy sktadowa¢ zgodnie z zaleceniami producenta rur.



Magazynowane rury powinny by¢ zabezpieczone przed dziataniami promieni stonecznych i
opadami atmosferycznymi w temperaturze nie wyzszej niz 40°C. Diuzsze sktadowanie rur
powinno odbywac sie w pomieszczeniach zamknietych lub zadaszonych.

Konce rur powinny by¢ zabezpieczone korncéwkami ochronnymi (kapturki, wktadki, itp.).
Rury o réznych srednicach i grubosciach winny by¢ sktadowane oddzielnie.

Rury powinny by¢ sktadowane na rownym podtozu na podktadach i przektadkach drewnianych,
a wysokos¢ stosu nie powinna przekracza¢ 1 m.

Wigzke luznych rur nalezy podeprze¢ z obu stron. Zabezpieczenie przed rozsuwaniem sie
dolnej warstwy rur mozna dokonac¢ za pomocg kotkéw i klinow drewnianych. W przypadku
uszkodzenia rur w czasie transportu i magazynowania nalezy czesci uszkodzone odcigé.

Ksztattki, ztgczki i inne materiaty (uszczelki, srodki do czyszczenia, itp.) powinny byé¢
sktadowane w sposéb uporzadkowany, z zachowaniem wyzej oméwionych srodkow
ostroznosci.

3. SPRZET

Wymagania dotyczgce sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego Sprzetu Wykonawcy (zwanego
réwniez ,sprzetem”), ktdéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakosé wykonywanych
robét. Sprzet uzywany do robdét powinien byé zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien
odpowiadac pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w specyfikacjach technicznych,
programie zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez
Inzyniera. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢é uzgodniony i
zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, specyfikacjach technicznych i wskazaniach Inzyniera
w terminie przewidzianym kontraktem.

Sprzet bedgcy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma byé utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i
przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie
dokumentdéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa Ilub specyfikacje techniczne przewidujg mozliwosé
wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera
0 swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po
akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow
kontraktu, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robdét.

Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i iloSci wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera.

Akceptacji w ramach w/w. projektu organizacja wymagac bedzie nastepujacy sprzet:

gietarka hydrauliczna do rur GH-4,

zespot lutowniczy do lutowania na twardo,
ucinacze do rur,

wiertaka udarowa do montazu uchwytow i hakow



4. TRANSPORT

Ogélne warunki

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych obcigzen na os$ przy transporcie materiatow,
sprzetu na i z placu budowy. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich
srodkoéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych roboét i wkasciwosci
przewozonych materiatow.

Liczba s$rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, specyfikacjach technicznych i wskazaniach Inzyniera,
w terminie przewidzianym kontraktem. Liczba $rodkow transportu bedzie zapewniaé
prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, specyfikacjach
technicznych i wskazaniami Inzyniera w terminie przewidzianym kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga byé
uzyte przez Wykonawce pod warunkiem przywrécenia do stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkow drég publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na witasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

¢ samochody dostawczego $redniego tonazu,
e samochody dostawcze matego tonazu.

Transport rur i kanatéw

Transport rur i kanatéw oraz sposob sktadowania na placu budowy powinien uwzgledniac
wytyczne producenta. Niedopuszczalne jest przewozenie i sktadowanie w sposob umozliwiajgcy
przemieszczanie sie fadunkéw mogace spowodowaé uszkodzenia.

Rury dostarczone na plac budowy nalezy roztadowac¢ ze srodkdéw transportu z zachowaniem
wiasciwych urzadzen przetadunkowych w tym zawiesi zalecanych przez producenta. Rury
powinny by¢ uktadane, zarbwno podczas transportu jak rowniez w miejscu sktadowania na
podporach uniemozliwiajgcych ich odksztatcanie jak réwniez przemieszczanie sie. Miejsce
sktadowania powinno zapewnia¢ swobodne dokonywanie przetadunkéw i nie narazaé na
potrgcenia przez inne srodki transportu. Teren sktadowiska powinien by¢ réwny.

Sktadowane rury i elementy nie mogg byé narazone na intensywne oddziatywanie ciepta,
rozpuszczalnikéw i na kontakt z otwartym ogniem. Nalezy przestrzega¢ ograniczen producenta
dotyczacych uktadania w stos.

Kazda warstwa rur w stosie musi by¢ zabezpieczona odpowiednimi przektadkami.

Transport armatury i osprzetu

Armature i osprzet nalezy przewozi¢ w samochodach dostawczych tak, aby nie mogty one w
czasie transportu sie przemieszczac.

Aby unikng¢ zniszczenia lub uszkodzenia nalezy armature i osprzet dostarczy¢ na budowe w
fazie jej wykanczania.



5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne warunki wykonania roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie i wykonanie Robét zgodnie z Kontraktem, oraz
za jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowg, wymaganiami Specyfikacji Technicznych, programem zapewnienia jakosci,
projektem organizacji robot oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera. Nastepstwa
jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostang, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé. Decyzje Inzyniera dotyczace akceptaciji
lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w
kontrakcie, dokumentacji projektowej i w specyfikacjach technicznych, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badah materiatéw i robét,
rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.
Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego
tytutu ponosi Wykonawca.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy doktadne przestudiowanie wszystkich Rysunkow i
Specyfikacji Technicznych i doktadne zrozumienie zakresu Robot. Wykonawca winien
zapewnic¢ i wykonaé wszystko co niezbedne do prawidtowego przeprowadzenia Robét zgodnie
z rzeczywistg intencjg i znaczeniem Rysunkdéw zaktadajgc, ze ta intencja jest zrozumiata.
W przypadku niejednoznacznosci lub jakichkolwiek watpliwosci dotyczgcych interpretacii
Rysunkow, wykonawca winien natychmiast powiadomic¢ Inzyniera na pismie w celu otrzymania
niezbednych wyjasnien. Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéw lub opuszczen w
kontrakcie, a o0 ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona
odpowiednich poprawek, uzupetnien lub interpretaciji.

Wykonawca winien niezwtlocznie wprowadzi¢ poprawki do Dokumentacji i Rysunkéw
dostarczonych mu przez Inzyniera majgc na uwadze modyfikacje wprowadzone podczas
wykonywania Robét.

Ochrona terenéw, na ktoérych maja by¢é prowadzone Roboty i bezposrednio z nimi
sasiadujacych

Przed wejsciem Wykonawcy z Robotami na grunty, nieruchomosci i/lub inne czesci powierzchni
ziemskiej, na ktérych majg byé wykonywane Roboty oraz przed wejsciem na grunty,
nieruchomosci i/lub czesci powierzchni ziemskiej sgsiadujgce z planowanym terenem Robdt,
Wykonawca dziatajgc w porozumieniu z upowaznionym przedstawicielem Gminy na terenie
ktérej prowadzone sg Roboty zobowigzany jest zabezpieczy¢ je przed wszelkiego rodzaju
niepotrzebnymi lub nieprawidtowymi zaktéceniami i bedgcymi ich mozliwym skutkiem stratami
i/lub wydatkami.

W szczegdétowym harmonogramie Robot Wykonawca zobowigzany jest uwzgledni¢ wszelkie
uwarunkowania prowadzenia Robo6t mogace przyczyni¢ sie do zminimalizowania wszystkich
mozliwych strat i wydatkéw wyniktych z koniecznych i uzasadnionych zaktéceh bez wzgledu na
przyczyne ich powstania m.in. z uwzglednieniem pozytkow nieruchomosci. Uwarunkowanie te
powinny zostaé uwzglednione w sposéb zapewniajgcy gwarancje terminowego oddawania
poszczegdblnych Odcinkéw i czesci Robot.



Jakos$é wykonania

Roboty zostang przeprowadzone w sposob uczciwy, z zaangazowaniem i fachowo przez
wiasciwie wykwalifikowanych robotnikow, a takze w peinej zgodnosci z Dokumentacjg
Projektowg (Rysunkami) i Specyfikacjg Techniczna.

Wszystkie urzgdzenia, materiaty i inne wyposazenie wykorzystane w Robotach objetych
niniejszym Kontraktem majg by¢ nowe i o najwlasciwszym stopniu zaawansowania, a jakos¢
wykonania bedzie odpowiadata najwyzszym standardom w Kraju w zakresie produkcji urzgdzen
dostarczonych w ramach niniejszego Kontraktu.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w Specyfikacji Technicznej bedg uwazane za
wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Tam gdzie urzadzenia, materialy lub wyposazenie okreslone sg w Specyfikaciji
Technicznej jako ,zblizone” lub ,odpowiadajgce” konkretnemu standardowi, Inzynier okresli
stopien zgodnosci ze standardem. Cechy materiatow i elementéw budowli i wyposazenia muszg
by¢ jednorodne i wykazywa¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty ich cech nie
mogg przekraczaé dopuszczalnego przedziatu tolerancji. Jedli wymaga tego Specyfikacja
Techniczna lub gdy zada tego Inzynier, Wykonawca przedtozy w celu zatwierdzenia przez
Inzyniera petng informacje dotyczgca materiatow lub wyposazenia ktore chce wykorzysta¢ w
procesie Robot.

Instalacje istniejace

Wykonawcy ma obowigzek sprawdzenia danych o istniejgcych instalacjach oraz ich
uaktualnienia o stwierdzone roznice. Przed rozpoczeciem prac budowlanych Wykonawca
zasiegnie informacji na temat istnienia i zapozna sie z rozplanowaniem linii telefonicznych i
elektrycznych, oraz wszystkich wspornikéw, czesci i wyposazenia z nimi zwigzanego, a takze
kanatéw Sciekowych, magistrali wodnej i rur przesytu gazu i paliw na terenie przeznaczonym do
prowadzenia prac.

Kazda informacja majgca na celu wskazanie rozmieszczenia istniejgcych kabli, linii
elektrycznych i urzgdzeh zostata uzyskana z najlepszych dostepnych zrédet, jednak podanie
takiej informacji przez wiadze lokalne nie ma by¢ poczytane za ograniczenie w jakikolwiek
sposob odpowiedzialnosci Wykonawcy za sprawdzenie, poprzez wiasciwe zbadanie terenu lub
w inny sposob, doktadnego rozmieszczenia istniejgcych kabli i innych urzadzeh. Wszelkie prace
kontrolne Wykonawca uwzgledni w cenie rob6t i nie bedzie oczekiwat za nie dodatkowej
zaptaty.

Jezeli konieczne jest wykonywanie prac w poblizu medidw, nalezy na pisSmie przedstawic
zezwolenie wydane przez wlasciwe wtadze.

Wszelkie prace realizowane w poblizu istniejgcych instalacji winny by¢ wykonywane przy
zastosowaniu odpowiednich srodkéw ostroznosci i odpowiednich zabezpieczen. Zakres
zabezpieczen winien by¢ przedstawiony do zatwierdzenia przez Inzyniera oraz winien spetniaé
wszystkie istniejgce w tym zakresie przepisy.

W przypadku jednak jakiegokolwiek uszkodzenia bgdz zepsucia istniejgcych urzadzen szkody
zostang natychmiast naprawione lub dokonana zostanie niezbedna wymiana przez Wykonawce
na jego wiasny koszt wedtug wymagan.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji zarys metodologii robét i harmonogram robét
uwzgledniajgcy wszystkie warunki w jakich bedg wykonywane prace.

Wszystkie roboty muszag by¢ wykonywane przez wykwalifikowanych pracownikéw, stosownie do
rodzaju robot i kierowane przez osoby posiadajgce stosowne uprawnienia wymagane przez
Prawo Budowlane.



Roboty instalacyjne montazowe

Powierzchnie przewodoéw powinny by¢ gtadkie, bez zataman i wgnieceh. Materiat powinien by¢
jednorodny, bez wzeréw, wad walcowniczych itp. Powierzchnie pokry¢ ochronnych nie powinny
mie¢ ubytkow, pekniec i tym podobnych wad.

Wymiary przewodow o przekroju prostokgtnym i kotowym powinny odpowiadaé wymaganiom
norm PN-EN 1505 i PN-EN 1506.

Szczelnos¢ przewodow wentylacyjnych powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-76001.
Wykonanie przewodow prostych i ksztattek z blachy powinno odpowiada¢ wymaganiom normy
PN-B-03434.

Potgczenia przewoddw wentylacyjnych z blachy powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-
B-76002.

Przewody wentylacyjne powinny by¢é zamocowane do przegréd budynkéow w odlegtosci
umozliwiajgcej szczelne wykonanie potgczen poprzecznych. W przypadku potgczen
kotnierzowych odlegtos¢ ta powinna wynosi¢ co najmniej 100 mm.

Przejscia przewodow przez przegrody budynku nalezy wykonywac w otworach, ktérych wymiary
sg od 50 do 100 mm wieksze od wymiaréw zewnetrznych przewoddéw lub przewoddw z izolacja.
Przewody na catej grubosci przegrody powinny byé obtozone wetng mineralng lub innym
materiatem elastycznym o podobnych wiasciwosciach.

Izolacje cieplne przewodow powinny mieé szczelne potgczenia wzdiuzne i poprzeczne, a w
przypadku izolacji przeciwwilgociowej powinna by¢ ponadto zachowana, na catej powierzchni
izolacji, odpowiednia odpornosé na przenikanie wilgoci.

Izolacje cieplne nie wyposazone przez producenta w warstwe chronigcg przed uszkodzeniami
mechanicznymi oraz izolacje narazone na dziatanie czynnikéw atmosferycznych powinny mie¢
odpowiednie zabezpieczenia, np. przez zastosowanie oston na swojej zewnetrznej powierzchni.
Materiat podp6r i podwieszen powinna charakteryzowa¢ odpowiednia odpornos¢ na korozje w
miejscu zamontowania.

Metoda podparcia lub podwieszenia przewodow powinna by¢é odpowiednia do materiatu
konstrukcji budowlanej w miejscu zamocowania.

Odlegtos¢ miedzy podporami lub podwieszeniami powinna by¢ ustalona z uwzglednieniem ich
wytrzymatosci i wytrzymatosci przewodow tak, aby ugiecie sieci przewodow nie wptywato na jej
szczelnosé, wtasciwosci aerodynamiczne i nienaruszalno$é konstrukciji.

Zamocowanie przewodow do konstrukcji budowlanej powinno przenosi¢ obcigzenia wynikajgce
Z ciezarow:

a) przewodow;

b) materiatu izolacyjnego;

c) elementdw instalacji niezamocowanych niezaleznie zamontowanych w sieci przewoddw, np.
ttumikéw, przepustnic itp.;

d) elementéw skfadowych podpdr lub podwieszeh;

Elementy zamocowania podpér lub podwieszen do konstrukcji budowlanej powinny mieé
wspotczynnik  bezpieczenstwa réwny co najmniej trzy w stosunku do obliczeniowego
obcigzenia.

Pionowe elementy podwieszen oraz poziome elementy podpdér powinny mie¢ wspotczynnik
bezpieczenstwa réwny co najmniej 1,5 w odniesieniu do granicy plastycznosci pod wptywem
obliczeniowego obcigzenia.

Poziome elementy podwieszen i podpér powinny mie¢ mozliwos¢ przeniesienia obliczeniowego
obcigzenia oraz byC takiej konstrukcji, aby ugiecie miedzy ich potgczeniami z elementami
pionowymi i dowolnym punktem elementu poziomego nie przekraczato 0,4% odlegto$ci miedzy
zamocowaniami elementéw pionowych.

Potgczenia miedzy pionowymi i poziomymi elementami podwieszen i podpor powinny miec
wspotczynnik bezpieczenstwa rowny co najmniej 1,5 w odniesieniu do granicy plastycznosci
pod wptywem obliczeniowego obcigzenia.

W przypadkach, gdy jest wymagane, aby urzadzenia i elementy w sieci przewodéw mogty byé
zdemontowane lub wymienione, nalezy zapewni¢ niezalezne ich zamocowanie do konstrukc;ji
budynku.



W przypadkach oddziatywania sit wywotanych rozszerzalnoscig cieplng konstrukcja podpo6r lub
podwieszeh powinna umozliwia¢ kompensacje wydtuzen liniowych.

Czyszczenie instalacji powinno by¢é zapewnione przez demontaz elementu sktadowego
instalacji.

Elementy usztywniajgce i inne elementy wyposazenia przewoddéw powinny by¢ tak
zamontowane, aby nie utrudniaty czyszczenia przewodow.

Elementy usztywniajgce wewnatrz przewoddw o przekroju prostokatnym powinny miec
optywowe ksztalty, najlepiej o przekroju kotowym. Niedopuszczalne jest stosowanie tasm
perforowanych lub innych elementéw trudnych do czyszczenia.

Nie nalezy stosowa¢ wewngtrz przewodow ostro zakonczonych $rub lub innych elementéw,
ktore mogg powodowac zagrozenie dla zdrowia lub uszkodzenie urzgdzen czyszczgcych.

Nie dopuszcza sie ostrych krawedzi w otworach rewizyjnych, pokrywach otworéw i drzwiach
rewizyjnych.

Sposbéb zamocowania wentylatorow powinien zabezpiecza¢ przed przenoszeniem ich drgan na
konstrukcje budynku (przez stosowanie fundamentow, ptyt amortyzacyjnych, amortyzatorow
sprezynowych, amortyzatoréw gumowych itp.) oraz na instalacje przez stosowanie fgcznikow
elastycznych.

Amortyzatory pod wentylator nalezy rozmieszcza¢ w taki sposob, aby Srodek ciezkoSci
wentylatora znajdowat sie w potowie odlegtosci pomiedzy amortyzatorami.

Wymiary poprzeczne i ksztalt fgcznikow elastycznych powinny byé zgodne z wymiarami i
ksztattem otworéw wentylatora.

taczniki elastyczne powinny byé tak zamocowane, aby ich materiat zachowywat ksztatt tgcznika
podczas pracy wentylatora i jednoczes$nie aby drgania wentylatora nie byly przenoszone na
instalacje.

Podczas montazu wentylatora nalezy zapewnic:

- odpowiednie (poziome lub pionowe), w zaleznosci od konstrukcji, ustawienie osi wirnika
wentylatora;

- rownolegte ustawienie osi wirnika wentylatora i osi silnika;

- ustawienie kot pasowych w ptaszczyznach prostopadtych do osi wirnika wentylatora i silnika (w
przypadku wentylatoréw z przektadnig pasowa).

Zasilenie elektryczne wirnika powinno zapewnié¢ prawidtowy (zgodny z oznaczeniem) kierunek
obrotow wentylatora.

Przewody nalezy uktada¢ zgodnie z wymogami normy. Technologia ukfadania przewodow
powinna zapewni¢ utrzymanie trasy spadkoéw zgodnie z Dokumentacjg Projektowg. Kazdy
przewod powinien by¢ utozony zgodnie z projektowang osig i spadkiem przewodu.

Catos¢ prac wykona¢ zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rurociggéw z
tworzyw sztucznych” oraz ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robé6t budowlano-
montazowych, t. Il — Instalacje sanitarne i przemystowe”.

Armatura musi mie¢ pozytywng opinie higieniczng PZH.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Program zapewnienia jakosci

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera
programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania robaét,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robo6t zgodnie z
dokumentacjg projektowa, specyfikacjami technicznymi oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:
a) czes¢ ogolng opisujaca:

e organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,



organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

bezpieczenstwo i higiene pracy (BHP),

wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$é wykonania poszczegdélnych

elementéw robaot,

e system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych
robot,

e wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli,

e sposéb oraz forme gromadzenia wynikéw badan, zapis pomiaréw, nastaw

mechanizmoéw a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie

technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych informaciji

Inzynierowi,

b) czes¢ szczegbtowq opisujgcg dla kazdego asortymentu robot:

e wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

e rodzaje i ilos¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatdéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw, itp.,

e sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkoéw przed utratg ich wiasciwosci w czasie
transportu,

e sposéb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie urzadzen, prob szczelnosci, itp.) prowadzonych podczas
dostaw materiatdw, wbudowywania i wykonywania poszczegdlnych elementdéw robét,

e sposbb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggngc¢
zatozong jakos¢ robot.

Jednostki miar

Jednostki miar bedg okreslane gtéwnie w systemie metrycznym (SlI) Uzywane jednostki
wykazano ponizej:

Czas sekunda 1s, s

minuta 1min=60s

godzina 1 h =60 min=3600 s

doba 1 d=24 h=86 000 s
Ditugosé kilometr 1 km

metr Im

milimetr 1 mm=0,001l m
Powierzchnia metr kwadratowy 1m?
Objetosé metr szescienny 1md

1 litr 11=0,001 m®
Masa kilogram 1 kg

tona 1t=1000 kg
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Sita niuton 1 N =1 m kg/s?

kiloniuton 1 kN =1000N

Naprezenie 1 kN/m?
1 N/mm?

Cisnienie Pascal 1 Pa =1 N/m?
Moc wat 1W = 1m? kg/s®

kilowat 1 kW =1000 W

kon mechaniczny 1 KM = 0,73549 kW
Temperatura stopien Celsjusza 1°C

Warunki eksploatacyjne

Wszelkie obiekty, instalacje i wyposazenie, instrumenty i materialy bedg zdolne do
funkcjonowania w sposéb okreslony w warunkach atmosferycznych i eksploatacyjnych, jakie
mogg wystepowaé na miejscu budowy. Wykonawca moze zaktadaé, ze warunki te bedg sie
miesci¢ w nastepujgcych granicach:

Temperatura -20 do +35 C,
Wilgotnos¢ 0 do 95 %,
Cisnienie atmosferyczne 850 do 1200 Mbar.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatéow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wtgczajgc personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania prébek, badan materiatdw i przeprowadzania prob
szczelnosci oraz wszelkich robaét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazgda¢é od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, Zze poziom ich wykonywania jest
zadowalajgcy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatdw oraz robét z czestotliwoscia
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i specyfikacjach technicznych.

Minimalne wymagania co do zakresu badah i ich czestotliwosé sg okreslone w specyfikacjach
technicznych, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone Inzynier
ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgadzenia i sprzet
badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan. Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep
do pomieszczen laboratoryjnych w celu ich inspekciji.

Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach
dotyczgcych urzgdzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg tak powazne, ze moga wptyng¢ ujemnie na
wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materiatow i dopusci je
do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang
usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatbw ponosi
Wykonawca.
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Pobieranie prébek

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg byé¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadzaé¢ dodatkowe badania tych materiatéw,
ktére budzg watpliwosci co do jakosci o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez
Wykonawce usuniete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania prébek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera.

Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera bedg
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiego$s badania wymaganego w specyfikacjach
technicznych, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inzyniera.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportow z wynikami badanh jak najszybciej,
nie pézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan
(kopie) bedg przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatéw u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow i robét z wymaganiami specyfikacji technicznych na
podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sag niewiarygodne, to
Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych
lub dodatkowych badan, albo oprze sie wylgcznie na wiasnych badaniach przy ocenie
zgodnosci materiatdw i rob6t z dokumentacjg projektowg i specyfikacjami technicznymi. W
takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawce.
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Certyfikaty i deklaracje
Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

o Certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujgcy ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentoéw technicznych.

e Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub aprobatg techniczna,
w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy jezeli nie sg objete
certyfikacjg okreslong w punkcie 1 i ktore spetniajg wymogi specyfikacji technicznych.

W przypadku materiatéw, dla ktérych wyzej wymienione dokumenty sg wymagane przez
specyfikacje techniczne, kazda partia dostarczona do robo6t bedzie posiada¢ te dokumenty,
okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ wyzej wymienione dokumenty wydane przez
producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie
wynikow tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

Dokumenty budowy
Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy placu budowy do konca Okresu Zgtaszania
Wad. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu robat,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy
zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedag
czytelne, dokonane trwatg technikg, w porzgadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod
drugim, bez przerw. Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedag
oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczegolnosci:

date przekazania Wykonawcy placu budowy,

date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,

uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robat,

terminy rozpoczecia i zakohczenia poszczegolnych elementow robaot,

przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w

robotach,

uwagi i polecenia Inzyniera,

e daty zarzgdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

e zgtoszenia i daty odbiorow robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, odbioru czesci
Robét i odbioru Robét i Odcinkow,

e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajgcych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

e zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentaciji
projektowej,

e dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robot,

e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robaét,
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o dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

e wyniki prob poszczegdélnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

e inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedtozone
Inzynierowi do ustosunkowania sie. Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy
Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis Projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sie. Projektant nie
jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.

Ksigzka obmiaréw
Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego

z elementéw robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza sie w sposéb ciggly w
jednostkach przyjetych w przedmiarze i wpisuje do ksigzki obmiaréw.

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o
jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zatgczniki do
odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych powyzej nastepujgce dokumenty:

pozwolenie na budowe,

protokoty przekazania placu budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoty odbioru robat,

protokoty z narad i ustalen,

korespondencje na budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Wszystkie prébki i protokoty, przechowywane w uporzgdkowany sposéb i oznaczone wg
wskazan Inzyniera powinny by¢ przechowywane tak ditugo, jak to zostanie przez niego
zalecone. Wykonawca winien dokonywa¢ w ustalonych z Inzynierem okresach czasu
archiwizacji, rowniez na nosnikach elektronicznych. Inzynier oraz zamawiajgcy beda mieli petne
prawo dostepu do wszystkich dokumentéw budowy.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu
na zyczenie Zamawiajgcego.

Kontrola jakosci

Kontroli jakosci wykonanych robét nalezy dokonac poprzez poréwnanie wykonania robét z
dokumentacjg projektowg oraz z warunkami technicznymi.
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Kontroli podlega:

e szczelnosc instalacji gazéw technicznych,
e szczelno$¢ kanatéw wentylacyjnych,

Cel kontroli

Kontrola odbywac sie bedzie zgodnie z Programem Zapewnienia Jakosci przedtozonym przez
Wykonawce i akceptowanym przez Inzyniera.

W czasie wykonywania robot nalezy sprawdzac:

e zgodnos¢ zastosowanych materiatow z wymaganiami,
e préby cisnieniowe zmontowanych odcinkéw wodociggu.

Po zakonczeniu robét nalezy sprawdzic:

kompletnos¢ wykonanych robdét,

uporzgdkowanie terenu budowy,

dziatanie instalaciji,

kompletnos¢ protokotdw z préb szczelnosci i badan fizykochemicznych i
bakteriologicznych, ptukan itp.,

kompletnos¢ dokumentdw dotyczgcych jakosci uzytych materiatéw,

o kompletnos¢ dokumentacji powykonawczej.

Kontrola rob6t montazowych

Kontrole jakosci robét montazowych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wymaganiami norm.
Szczegdblng uwage nalezy zwréci¢ na trwatos¢ zamontowanych odbiornikow oraz urzadzen.

Wykonawca powinien przedtozy¢ Inzynierowi wszystkie proby i atesty gwarancji producenta dla
stosowanych materiatbw, ze zastosowane materiaty spetniajg wymagane normami warunki
techniczne.

7. OBMIAR ROBOT

Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja
projektowg, specyfikacjami technicznymi, w jednostkach ustalonych w przedmiarze.

Obmiaru robo6t dokonuje Inzynier w obecnosci Wykonawcy po pisemnym powiadomieniu
Wykonawcy o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robo6t / wykazie cen lub gdzie indziej
w specyfikacjach technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich
robot. Bfedne dane zostang poprawione wedtug instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czesto$cig wymagang do celu miesiecznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w kontrakcie lub oczekiwanym
przez Wykonawce i Inzyniera.
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Zasady okreslania ilosci robét i materiatow

Obmiar Roboét bedzie okreslat faktyczny zakres wykonanych robét i zainstalowanego sprzetu w
jednostkach ustalonych w Przedmiarze.

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowej. Jesli specyfikacje techniczne wtasciwe dla danych robot nie
wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m? jako dtugo$é pomnozona przez $redni
przekrdj. Jezeli Specyfikacja Techniczna nie wymaga inaczej, to objetosci bedg wyliczone w m?®
jako dtugos¢ pomnozona przez przekro;.

llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami specyfikacji technicznych.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg
zaakceptowane przez Inzyniera.

Urzagdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie w
calym okresie trwania robat.

Wagi i zasady wazenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzgdzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym
wymaganiom specyfikacji technicznych. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajagc w
sposob ciggly zachowanie dokfadnosci wedtug norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg prowadzone nie rzadziej niz raz w miesigcu i bedg podstawg do wystawienia
faktury za roboty za dany miesiac.

Obmiary bedag przeprowadzone przed przejeciem czesci Robét lub przejeciem Robét i
Odcinkow, a takze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robot
podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzka obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone
w formie oddzielnego zatgcznika do ksigzki obmiardow, ktérego wzér zostanie uzgodniony z
Inzynierem.

Jednostki rozliczeniowe
Obmiar bedzie wykonywany w oparciu o ponizsze jednostki rozliczeniowe:

e [m] wodocigg, przytgcze, rura ochronna, na podstawie dokumentacji projektowej,

e [szt] zawory, wodomierze z oznakowaniem, na podstawie dokumentacji projektowej,

e [m] przewody wodociggowe, kanalizacyjne, wentylacyjne o przekroju kotowym na
podstawie dokumentacji projektowej i pomiaru w terenie,
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e [szt] zawory, wpusty, umywalki, ustepy, podstawy, wentylatory, wywietrzaki, kratki
wentylacyjne,

o |[szt] przejscia przez Sciany, grzejniki, na podstawie dokumentacji projektowe] i
pomiaru w terenie,

e [m? przewody wentylacyjne o przekroju prostokgtnym, na podstawie dokumentacji
projektowej i pomiaru w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich specyfikacji technicznych, roboty podlegajg
nastepujacym etapom odbioru:

odbior robot zanikajgcych,

odbidr robot ulegajacych zakryciu,
przejecie czesci Robot,

przejecie Robot i Odcinkow,
wystawienie Swiadectwa Wykonania.

Odbior robét zanikajacych

Odbidr robot zanikajgcych polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robét, ktére
w dalszym procesie realizacji ulegng demontazowi.

Odbidr robét zanikajgcych bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robét.

Odbioru robot dokonuje Inzynier.

Gotowosé danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzone niezwiocznie, nie
pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos¢ i ilos¢ robdt zanikajgcych ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajgcych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary i proby
szczelnosci, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg, specyfikacjami technicznymi i
uprzednimi ustaleniami.

Odbiér robét ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robdt ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogéinego postepu robdét.

Odbioru rob6t dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzone niezwtocznie, nie
pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary i
proby szczelnosci, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, specyfikacjami technicznymi i
uprzednimi ustaleniami.
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Przejecie czgsci Robot

Przejecie czesci Robdt polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru
czeéci Robot dokonuje sie wedtug zasad jak przy odbiorze ostatecznym robat.

Odbioru czesci robot dokonuje sie wylgcznie na polecenie Inzyniera, zaakceptowane przez
Zamawiajgcego.

Przejecie czesci Rob6t ma na celu przyjecie do eksploatacji przez Zamawiajgcego czesci
wykonanych elementow budynku bez oczekiwania na zakonczenie catosci Robét. Przyjmuje
sie, ze do odbioru czesci Robét zgtaszane moga by¢ catkowicie wykonane obiekty.

Przejecie Robo6t i Odcinkéow

Odbiorowi Roboét i Odcinkéw podlegajg catkowicie zakonczone Roboty. Przejecie Robét i
odcinkéw polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakoéci i wartoéci.

Catkowite zakonczenie robét oraz gotowosé do odbioru Robét i Odcinkéw bedzie stwierdzona

przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o
tym fakcie Inzyniera.

Przejecie Robét i Odcinkéw nastgpi w terminach ustalonych w dokumentach Kontraktu liczgc od
dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw o ktérych mowa
w punkcie 8.5.

Odbioru Robét i Odcinkow dokona Inzynier. Inzynier dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg projektowg i specyfikacjami technicznymi.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robé6t poprawkowych lub robdt uzupetniajgcych
lub robot wykonczeniowych Inzynier przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru robét
i Odcinkow.

W przypadku stwierdzenia przez Inzyniera, ze jako$¢ wykonywanych rob6t w poszczegdinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i specyfikacjami
technicznymi, z uwzglednieniem toleranciji, i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne

obiektu i bezpieczenstwo ruchu, Inzynier dokona potrgcen, oceniajac pomniejszong warto$é
wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach kontraktowych.

Dokumenty potrzebne do Przejecia Robét i Odcinkéow

Dokumentem wymaganym do wystawienia Swiadectwa Przejecia Robét i Odcinkéw jest
protokdt odbioru Robot i/lub  Odcinkéw  sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego.

Do Przejecia Robot i/lub Odcinkéw Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace
dokumenty:

e dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji kontraktu,

e specyfikacje techniczne (podstawowe z kontraktu i ewentualnie uzupetniajgce lub
zamienne),

e recepty i ustalenia technologiczne,

e dokumenty zainstalowanego wyposazenia,

e dzienniki budowy i ksigzki obmiarow (oryginaty),
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wyniki pomiaréw kontrolnych, préb szczelnosci oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,
zgodnie ze specyfikacjami technicznymi i ewentualnie programem zapewnienia jakosci,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdw zgodnie z
specyfikacjami technicznymi i ewentualnie programem zapewnienia jakosci,

opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
zatgczonych do dokumentow przejecia, wykonanych zgodnie ze specyfikacjami
technicznymi i ewentualnie programem zapewnienia jakosci,

rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszgcych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, osSwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robét wiascicielom urzadzen,

geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,

kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j,
instrukcje eksploatacyjne,

W przypadku, gdy wedlug Inzyniera Roboty i Odcinki pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do przejecia, Inzynier w porozumieniu z Wykonawcag
wyznaczy ponowny termin przejecia Robdét i Odcinkdw.

Wszystkie zarzadzone przez Inzyniera roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione
wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania roboét poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy Inzynier.

Swiadectwo Wykonania

Wystawienie Swiadectwa Wykonania polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z
usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze Robdét i Odcinkéw i zaistniatych w Okresie
Zgtaszania Wad.

Zakres odbioru

Przy odbiorze nalezy sprawdzic:

zgodnos$¢ wykonania z Dokumentacjg Projektowa,
potgczenia przewodow,

potgczenia przewodow z armaturag,
oznakowanie przewodow i armatury,
szczelnosé przewodow,

dtugosci przewodow,

potgczen spawanych i kotnierzowych,
izolacji antykorozyjnych,

izolacji cieplnych,

dokumentacji rozruchowej,
dokumentacji po rozruchowej,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogoblne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczgce ptatnosci zostanie okreslona przez Zamawiajgcego.
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Cenajednostkowa

Cena jednostkowa wykonanych robét obejmuje:

roboty przygotowawcze i trasowanie robot,

zakup materiatéw i urzgdzen,

transport materiatéw i urzgdzen na miejsce wbudowania,

wykonanie roboét wykornczeniowych,

wykonanie zabezpieczen antykorozyjnych,

wykonanie wszystkich podejs¢ i przytgczen do przyrzgdow i armatury,
izolacje cieplng rurociggdéw, armatury i urzadzen,

izolacja antykorozyjna,

wykonanie i demontaz niezbednych do montazu pomostéw, rusztowan, konstrukcji
pomaocniczych,

prace porzadkowe.
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