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Wymagania ogolne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacjicirécznej (SST) $ wymagania ogoélne dotygee
wykonania i odbioru robét zezanych z zadaniem ,Przebudowa drogi Rataje — ddoggzdowa do pol”.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna dokument prgetey | kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rabd

pkt. 1.1 .

1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepnujymagania ogélne, wspdlne dla robét etiagh nizej
wymienionymi specyfikacjami:

D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.01 Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i puwikidysokaciowych
D.03.00.00 ODWODNIENIE KORPUSU DROGOWEGO

D.03.01.03 Czyszczenie udzer odwadniagcych (przepusty)

D.04.00.00 PODBUDOWY

D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zsgczeniem podi@a
D.04.02.01 Warstwy odszapce

D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabiimego mechanicznie
D.06.00.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE

D.06.04.01 Rowy (czyszczenie i odtworzenie)

D.09.00.00 ZIELEN DROGOWA

D.09.01.03 Koszenie trawy i niszczenie chwastéwalaoczach, skarpach i rowach
D.10.00.00 INNE ROBOTY

D.10.07.01 Zjazdy do gospodarstw i na drogi boczne

1.4. Okredlenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione porgj okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty cald¢ techniczno-aytkows

(droga) albo jego &#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekostowy, korpus

ziemny, vezel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony douuab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z

wszelkimi urgdzeniami technicznymi zazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaspatrzony piecgia organu wydajcego, wydany

zgodnie z obowezujacymi przepisami, stanoawty urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzsty do

notowania zdarzei okoliczngci zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokwagych odbioréw
robot, przekazywania poleté innej korespondencji technicznej peuazy Kierownikiem projektu, Wykonavaci
projektantem.

1.4.5. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danydkontraktowych (wyznaczona przez

Zamawiajicego, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest Wykooa), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i

administrowanie kontraktem (dalej zwanaynierem lub Kierownikiem Projektu).

1.4.6. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykorngwagpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktna

1.4.8. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lutbathikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.10.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.11.Korpus drogowy - nasyp lub taegz wykopu, ktéra jest ograniczona koeothrogi i skarpami rowow.

1.4.12.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.13 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezzymiera zeszyt z ponumerowanymi stronami,zgty do
wpisywania przez Wykonawc obmiaru dokonywanych robét w formie wylicge szkicow i ew.
dodatkowych zafcznikéw. Wpisy w ksjzce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez lyniera.

1.4.14.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamaggepo, niezbdne
do przeprowadzenia wszelkich badgréb zwazanych z ocenjakosci materiatow oraz robot.

1.4.15.Materiaty - wszelkie tworzywa niegzbne do wykonania robét, zgodne z dokumentgmjojektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/ Irzyniera projektu.

1.4.16.Most - obiekt zbudowany nad przeszkaddra dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu peggz.
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1.4.17.Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzgltych do przejmowania i rozktadania op@n od ruchu na
podtaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana bgegdaio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstvg scieralra a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa sdga do wyrdwnania nierowsdoi podbudowy lub profilu istniarej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e% nawierzchni shaca do przenoszenia oheen od ruchu na podie.
Podbudowa mee skiada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérngsézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladasie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna¢ez podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodsgzm i przenikaniem estek podiea. Maze
zawierg warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gldwnymareeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lacej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa shaca do odprowadzenia wody przedostaj se do nawierzchni.

1.4.18.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.19.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.20.0dpowiednia (bliska) zgodsé - zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamigedi
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.21.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pa&senu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z i urzadzer oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy #moréwnie obejmowd teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adzei chronacych ludzi i $rodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.22.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazadw, umieszczenia wdzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsta jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.23.Podiae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyaey pod nawierzchnido gkbokdsci przemarzania.

1.4.24.Podlae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa prajtdezaca bezpérednio pod nawierzchagi ulepszona
w celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.25.Polecenie lnyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawaeprirzyniera, w formie pisemne;j,
dotyczice sposobu realizacji rob6t lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.26.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.27.Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoaqmenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoomtygh trasy w planie i przekroju poditym)
istniejacego podczenia.

1.4.28.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagiymi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedréwek zwierat dziko zyjacych lub uradzea technicznych przez korpus drogowy.

1.4.29 Przeszkoda naturalna - elemefmbdowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksatairowek dzikich zwierat itp.

1.4.30.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, staposvutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopnagktad
droga, kolej, ruroaig, kanal, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.31.Przetargowa dokumentacja projektowa <$¢zdokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokaligac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.32 Przyczobtek - skrajna podpora obiektu mostowegozeévsklada sie z petnejsciany, stupéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrziy komor.

1.4.33.Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrOcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.34.Rozpktosé teoretyczna - odlegéo miedzy punktami podparcia (byskami), przsta mostowego.

1.4.35.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odleggamiedzy zewrtrznymi krawedziami konstrukcji
obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi padiaj, obejmuje catkowit szeroké¢ konstrukcyjma
ustroju niogcego.

1.4.36.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szerokd jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblmpdzajow
ruchu oraz szeroké chodnikéw mierzona wwietle poeczy mostowych z wyiczeniem konstrukcji przy
jezdni dotem oddzielagej ruch kotowy od ruchu pieszego.
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1.4.37.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichsdio(przedmiarem) w kolejrii technologicznej ich
wykonania.

1.4.38.Teren budowy - teren udepniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagege czs¢ terenu budowy.

1.4.39.Zadanie budowlane - e& przedsjwziecia budowlanego, stanoyda odebma catcs¢ konstrukcyjma lub
technologiczn, zdolrs do samodzielnego petnienia funkcji techniczgtkowych. Zadanie mee polega
na wykonywaniu rob6t zwzanych z budow modernizag/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgn
budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotyegce robot
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgodidoz dokumentag;

projektova, SST i poleceniami kyniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach umowy przeieaWykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej (1 egz. projektu budowlgme? egz. projektu wykonawczego).

Na Wykonawcy spoczywa oboaziek wytyczenia punktow gtownych trasy przez upramego geodeti
odpowiedzialné¢ za ochrom przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili adbi kaicowego robét.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykoaawdtworzy i utrwali na wkasny koszt.
1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaetzie zawierd rysunki, opis i obliczenia.

Rodzaje dokumentaciji:

— Dokumentacja Zamawiggego,
— Dokumentacja spogelzona przez Wykonawc
1) Dokumentacja Zamawigjego.
Dokumentacja Przetargowa zostanie oferentom prasleazorzez Internet w trakcie przeprowadzenia
procedury przetargowej po ogtoszeniu przetargu. ubwntacja Projektowa (Projekt budowlany i projekt
wykonawczy) zostanie przekazany Wykonawcy wytoreion w drodze przetargu. W okresie przygotowania
ofert Dokumentacja Projektowa znajdawsic bedzie w Generalnej Dyrekcji Drég Krajowych i Autcestr
Oddziat w Poznaniu, ul. Gajowa 6 Il p. pok. 306 BO7 tel. (0-61) 846-20-56 lub i (0-61) 846-20+5oze
by¢ udostpniona oferentom.
2) Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykoea
Wykonawca we wtasnym zakresie opracuje i uzgodojeft organizacji ruchu na czas budowy, ktéry winie
by¢ zatwierdzony staraniem Wykonawcy przez GDDKIA Qdétlw Poznaniu.
Wykonawca wykona poprzez uprawnionego gepdebkumentag powykonawcz obiektu. Mapa
powykonawcza sytuacyjno-wysad@owa winna by staraniem Wykonawcy prajta w Powiatowym
Osrodku  Geodezyjno-Kartograficznym. Dokumentacjpowykonawcz wraz z map sytuacyjno-
wysokaiciowa nalezy wykona w 6 egz.
Wykonawca rob6t uszczegotowi dokumengapirojektovg w zakresie przewidzianym w poszczegdlnych
SST. Jeeli w trakcie wykonywania Rob6t oka sk koniecznym uzupetnienie Dokumentacji Projektowej
przekazanej przez Zamawjeggo Wykonawca na wtasny koszt spolz brakujce projekty (opis, rysunki,
przedmiar), kosztorys ofertowy i SST w 4 egzengadah i przedioy je Inzynierowi/Kierownikowi projektu
do zatwierdzenia.
1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagjprojektova i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiyn@izekazane przez ayniera Wykonawcy stanowi
cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w &by jednym z nich s obowizujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w calej dokumentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obpuje kolejnd¢ ich waznosci
wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mze wykorzystywa bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadotinzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbinosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaiglzgodne z dokumentagcprojektova i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za wartii docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweneéntéw budowli
musz by¢ jednorodne i wykazywa zgodnd¢ z okrd&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mog
przekracz& dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w pelni zgodne z dokumentagjrojektova lub SST i wplynie
to na niezadowalaga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasapione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
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1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotmyd w sposéb okiony
w zatwierdzonym projekcie organizacji ruchu w okedswania realizacji kontraktu.

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca przedstawiynierowi do akceptacji zatwierdzony i uzgodniony
z Policg oraz odpowiednim zagdem drogi i organem zadzapcym ruchem projekt organizacji ruchu
i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowyzaléznosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu
powinien by aktualizowany przez Wykonawna biezaco.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczynstaiuje i ledzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczae takie jak: zaporyswiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewatayv ten sposob
bezpieczastwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dziei i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgliow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje keda akceptowane przezipniera.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwig publicznie przed ich rozpoeziem w sposob uzgodniony
z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscidmh okrélonych przez Inyniera, tablic informacyjnych,
ktorych tre¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice informacyjneeda utrzymywane przez Wykonawav
dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
umowrs.

Wykonawca jest odpowiedzialny zaagie zabezpieczenie dojazdow do posesji 0s6b prywhtn instytucii
w obszarze budowy i pokrycia ewentualnych stragwznikdéw wynikagcych z wytyczonych objazddw.
1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowkek zna i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy datye ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradZie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla
0s06b lub wlasnéxi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych
w nasg¢pstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymagéa bedzie miat szczegdlny wzadll na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopovégalojazdowych,

2) srodki ostraznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pytam substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscig powstania pgaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyotw mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢a sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed
dostpem 0s6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowg@oearem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyie do robét bda miaty aprobat techniczia wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okéljaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwéradowisko.

Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azaikamczeniu robét ich szkodlivéd
zanika (np. materiaty pylaste) mpdoy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawi@j powinien otrzymé zgod: na wycie tych
materiatéw od wiéciwych organdw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie gmecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaweyaj
1.5.8.0chrona wiasrgei publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochkoinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadgdlasych wigcicielami tych uradzea potwierdzenie
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informacji dostarczonych mu przez Zamawi@go w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamemasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniemrgtdlacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowazany jest zabezpieczyub przenié¢ geodezyjne punkty poligonowe i repery.

Wykonawca zobowgzany jest do odtworzenia punktdw referencyjnychosi jezdni oraz pachotkow
betonowych (§wiadkéw") w koronie drogi.

Wykonawca zobowdzany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegvezasowy dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przedenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpgaa robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomizyniera i zainteresowane wladze orazdbe z nimi
wspoOtpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca é&dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wizkua instalacji na powierzchni ziemi i gdzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego lub w innych przypadkach gdy
nie powiadomi o robotach wdeicieli urzadzen infrastruktury techniczne;.
1.5.9.0graniczenie obgkzen osi pojazdow

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniaz®bcihzenia na 6 przy transporcie materiatow i
wyposaenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie nidnb zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkéw i w sposobagly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatdyniera. Pojazdy i tadunki
powodujce nadmierne obgienie osiowe nie dala dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w odtie
terenu budowy i Wykonawcasizie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten spos6b uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera.
1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Wykonawca wykona plan bezpieéstwva i ochrony zdrowia. Szczeg6towy zakres i fermlanu
bezpieczastwa i ochrony zdrowia okél rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwcad20r. w
sprawie informacji dotyccej bezpieczestwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpiecte/a i ochrony zdrowia (Dz.
U. Nr 120, poz. 1126).

Podczas realizacji robét Wykonawocgdhie przestrzegaprzepiséw dotycgeych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pehsiapcych odpowiednich wymag@asanitarnych.

Wykonawca zapewni i dulzie utrzymywat wszelkie ugzlzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spiz i
odpowiedny odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0séb zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie umowne;j.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremob6t i za wszelkie materiaty i ydzenia uywane do robot od
daty rozpocgcia do daty zakiczenia robét (do wydania potwierdzenia z@daenia przez lryniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowiqmo by prowadzone
w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elemdayly w zadowalajcym stanie przez caty czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyiea to na polecenie fgniera powinien rozpoez
roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wladze centralméejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktéreasw jakikolwiek sposéb zwizane z robotami i dulzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznyctiqzas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idulzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszefkic
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agzer lub metod i w sposéb agty bedzie
informowa’ Inzyniera o swoich dziataniach, przedstagtakopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty pospowania, obcizenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca.
1.5.13.R6wnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaneksnkretne normy i przepisy, ktére spethimaj
materiaty, sprgt i inne towary oraz wykonane i zbadane robogdabobowhzywaé postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nonpnzepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postammmei
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przemsypaistwowe lub odnosgzsie do konkretnego kraju lub
regionu, mog by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevaamjrowny lub wyszy poziom wykonania
niz powotane normy Ilub przepisy, pod warunkiem ich agmizenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Ranice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&amnii musz
by¢ doktadnie opisane przez Wykonawqrzediaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.
1.5.14.Wykopaliska
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Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wddiowe, budowle oraz inne pozost&dd o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terehigdowy leda uwazane za whlasng Zamawiagcego.
Wykonawca zobowgzany jest powiadonilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa: zgodnie z jego poleceniami.
Jezeli w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wygpta op&nienia w robotach, kynier/
Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamavwgeym i Wykonawag ustali wydhzenie czasu wykonania robét i/lub
wysokai¢ kwoty, o ktén nalezy zwiekszy¢ cere kontraktova.

1.6. Kod CPV 45233120-6

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymanvgistaniem jakichkolwiek materiatdéw przeznaczonych
do rob6t Wykonawca przedstawi szczeg6towe informadotycace proponowanegazrddia wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpedviie sSwiadectwa bada laboratoryjnych oraz prébki do
zatwierdzenia przez kyniera.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegadta nie oznacza automatycznie, wszelkie materialy z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze materialy uzyskane z
dopuszczonegarddta w sposéb agly spetniaj wymagania SST w czasie pgsti robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozviabel wigcicieli i odnaginych wladz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrédet miejscowych vdczapc w to zrodta wskazane ewentualnie przez Zamaauiego i jest
zobowizany dostarcaylnzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi dokumentacpawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymagailosciowych i jakdciowych materiatow z
jakiegokolwiekzrédia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zuéane z
dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo ztg z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskaniaskiai zwiru beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce utgkvacji terenu po ukiczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopawerenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowydda wykorzystane do robo6t lub odwiezione na odktadastem i na koszt Wykonawcy
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazaInzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niegozie prowadai zadnych wykopow
w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszékggne w dokumentach umowy.

Eksploatacjazrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytwoérni materiatdw

Wytwornie materiatdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzymiera w celu sprawdzenia zgodob
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Krdtateriatbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wihasciwosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptaciji okrédonej partii materiatéw pod wzelem jakdci.

W przypadku, gdy lsynier kedzie przeprowadzat inspekojvytworni, keda zachowane nagtujace warunki:

a) Inzynier bkedzie miat zapewnion wspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow wsieza
przeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier kedzie miat wolny dostp, w dowolnym czasie, do tycheszi wytwérni, gdzie odbywa siprodukcja
materiatléw przeznaczonych do realizacji umowy.
2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadafe wymaganiom zostanprzez Wykonawge wywiezione z terenu budowy,adlv
zlozone w miejscu wskazanym przezzyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatow do
innych robdt, ni te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychtariatléw zostanie przewastiowany przez
Inzyniera.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonamykonuje
na wlasne ryzyko, lic sk z jego nie przyjciem i nie zaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadedo czasu gdyeola one potrzebne do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly g@kas¢ i whasciwos¢ do robét i byty dosfpne do kontroli
przez Ireyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatéwedab zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorgavanych przez Wykonawc
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2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigupozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie grze
uzyciem materiatu, albo w okresie dizym, jdli bedzie to wymagane dla batiprowadzonych przez igniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ pé&zniej zmieniany bez zgody tgniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowrany do uywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakd¢ wykonywanych robot. Sper uzywany do robét powinien yzgodny z ofeet Wykonawcy i
powinien odpowiada pod wzgédem typow i ildgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizaciji
robot, zaakceptowanym przezzymiera; w przypadku braku ustélev takich dokumentach spizpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowd przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadamistdagmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera w terminie przewidzianym umaw

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrodyodowiska i przepisami dotygeymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy #ynierowi kopie dokumentéw potwierdzaych dopuszczenie sptm do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduinozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akaejpt
przed wyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji lzyniera, nie mee by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zosgtan
przez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiglodkéw transportu, ktore nie wplymiekorzystnie
na jaka@c¢ wykonywanych robo6t i wiciwosci przewaonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu dilzie zapewni& prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkrgmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimiera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdspetiad wymagania dotyece przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych ofzeit na osie i innych parametréw techniczny@modki transportu nie
odpowiadagce warunkom dopuszczalnych ofein na osie mogby¢ dopuszczone przezdyniera, pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnegaytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwd& na bieaco, na wilasny koszt, wszelkie uszkodzenia i zaygmzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznygdwiretrznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgndnie z umow oraz za jak& zastosowanych
materiatow i wykonywanych rob6t, za ich zgodéha dokumentagj projektova, wymaganiami SST, PZJ, projektu
organizacji robot oraz poleceniamizimiera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wwgso wszystkich
elementow rob6t zgodnie z wymiarami ednymi okr&élonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai
pismie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek BHu spowodowanego przez Wykonaww wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostan, jesli wymaga tego fedzie Inzynier, poprawione przez Wykonagvna wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysok@rzez Irryniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich dokladng.

Decyzje Irkyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow ielement@bot keda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,udantacji projektowej i w SST, a takw normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizimier uwzgkdni wyniki bada materiatow i rob6t, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatldwswliadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych
oraz inne czynniki wptywape na rozwzan kwestk.

Polecenia Inyniera keda wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymani
przez Wykonawe, pod grdba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutunosi Wykonawca.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyhiera programu
zapewnienia jakixi, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykweyia robdt, maiwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarargag wykonanie robét zgodnie z dokumendgmjojektows, SST oraz poleceniami
i ustaleniami przekazanymi przezjmiera.

Program zapewnienia jagw bedzie zawiera:

a) cz$¢ 0golm opisupca:

- organizag wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadaeabot,

— organizac} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako terminowdi¢ wykonania poszczeg6lnych elementow robét,

— system (sposob i proce@dliproponowanej kontroli i sterowania jalota wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzgdzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumastego lub laboratorium,

ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie baadg,

— sposéb oraz formgromadzenia wynikdw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmé
sterupcych, a take wychaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesehrologicznym,
proponowany sposoéb i fomprzekazywania tych informacji zgnierowi;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i umdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozoraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilg¢ srodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatdw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkdw przediauitria wiasciwosci w czasie transportu,

— sposéb i proceddrpomiardw i badé (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, waytania mieszanek i wykonywania
poszczegdblnych elementéw robdét,

- sposo6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robét

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong jakosé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok robot i jakdci materiatdbw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie adzenia niezedne
do pobierania prébek i badlanateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier maze zazadaé od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz rob6t zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartynliokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ 53 okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam ckoee, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznygyazapewni
wykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy kynierowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane wadzenia i spret badawczy
posiadad wazng legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm oksjacych
procedury bada

Inzynier kedzie mi& nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.

Inzynier kedzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach dotycacych
urzadzer laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu moétod badawczych. 2eli
niedocagniecia te leda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzyma
uzycie do robo6t badanych materiatéw i dépuje do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostamisungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatéw.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liagiateriatow ponosi Wykonawca.

Wykonawca robdét budowlanych wykonuje badania latooygne ugte w SST na whasny koszt w laboratorium
niezalenym od Wykonawcy zaakceptowanym przezytnera lub Inwesotra.

6.3. Pobieranie probek

Probki kda pobierane losowo. Zalecag sstosowanie statystycznych metod pobierania probpkrtych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moby¢ z jednakowym prawdopodohistwem
wytypowane do bada

Inzynier kedzie mie€ zapewnion mozliwosé udziatu w pobieraniu prébek.
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Na zlecenie Imyniera Wykonawca dulzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére hudz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgrzez Wykonawg usunéte lub ulepszone z
whasnej woli. Koszty tych dodatkowych badpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzengtewek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamauwdgj

Pojemniki do pobierania probekds dostarczone przez Wykonagvt zatwierdzone przez hyniera. Probki
dostarczone przez Wykonagvdo badéa wykonywanych przez kyniera lgda odpowiednio opisane i oznakowane,
w spos@b zaakceptowany przezyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarytta przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy normy
nie obejmuy jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsawazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzymiera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub badlaWykonawca powiadomi liyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub b#&jaWykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do
akceptacji lnyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportéw z wynikami baflgak najszybciej, nie piiej
jednak nk w terminie okrélonym w programie zapewnienia jadon.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego pnaiego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lgyniera

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, lzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, perainia
probek i badania materiatdwmodta ich wytwarzania i zapewniona medzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze
strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontradbiot prowadzonego przez Wykonawbedzie ocenia
zgodnd¢ materiatéw i rob6t z wymaganiami SST na podstamirikow bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobierd prébki materiatdw i prowadézibadania niezaimie od Wykonawcy, na swdj koszt.
Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to kynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lubadkowych bada albo oprze si wylacznie na
wlasnych badaniach przy ocenie zgodmomaterialdw i robdt z dokumentacjprojektova i SST. W takim
przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkolwybada i pobierania probek poniesione zostgirzez
Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazuicy, ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi okéonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz @faciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklarac¢ zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
— Polska Normg lub
— aprobaj techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtmlskiej Normy, jeeli nie $ objete
certyfikacp okreslona w pkt 1 i ktére spetnigjwymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumengyws/magane przez SST, #da partia dostarczona do
robét kedzie posiadate dokumenty, okidajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetriaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnysovaazujacym Zamawiagcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy dac&k okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidth@a
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obkmwjacymi przepisami [Zarglzenie Ministra Gospodarki
Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1094 spr. dziennika budowy oraz tablicy informaajji MP.Nr
221995 r. poz. 29 )] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy eoa dokonywane na bigco i keda dotyczy¥ przebiegu roboét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz @taska stibowego. Zapisy ¢xla czytelne, dokonane trwat
technilg, w porzdku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgdmida oznaczone kolejnym numerem gznika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
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- dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
— uzgodnienie przez hyniera programu zapewnienia jakoi harmonogramow robot,
- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegoinych elementéw robdét,
— przebieg robét, trudrioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw w robotach,
— uwagi i polecenia lgyniera,
— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbiorow robét zanig@ych i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych odbiorow
robét,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zygku z warunkami klimatycznymi,
— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowe;j,
- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,
— dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotycace jakdgci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prapadzonych badaz podaniem, kto
je przeprowadzat,
— wyniki préb poszczegélnych elementéw budowli z pudm, kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsldyprzediaone Irzynierowi do
ustosunkowania i
Decyzje Irzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca padeig zaznaczeniem ich przgja lub
zajeciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest jednak
strorg umowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robot.
(2) Rejestr obmiarow
Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementow
robét. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza \8i sposéb caigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i
wpisuje do rejestru obmiaréw.
(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnp lub certyfikaty zgodnéci materialtdw, orzeczenia o jad@
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&'ykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakm. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny Kyudostpnione na
kazde zyczenie Izyniera.
(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zaliczaesbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rasijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego- zgtoszenie ,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustate
f) korespondenejna budowie.
g) protokoty konieczngi
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dospne dla Imyniera i przedstawiane do vaglu nazyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do&ntacy projektova
i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiiaiéniu Irzyniera o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tynmiaem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej
w SST nie zwalnia Wykonawcy od obazku ukaiczenia wszystkich robot. Bdne dane zostgrpoprawione wg
instrukcji Inzyniera na pimie.
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Obmiar gotowych robétduzie przeprowadzony z eztcéciag wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie olilenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.
7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Diugosci i odlegiaici pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymeda obmierzone poziomo wzdtu
linii osiowe;.

Jesli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaigo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diugdé
pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,¢ba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.
7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlabzaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJeeli urzadzenia te lub spet
wymagaj badah atestugcych to Wykonawcadulzie posiadawazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.
7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje atizenia wagowe odpowiad@e odnénym wymaganiom SST d8lzie
utrzymyw& to wyposaenie zapewniag w sposéb eigly zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera.
7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary teda przeprowadzone przed esziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot,abzeé w
przypadku wystpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzeleda wykonane w spos6b zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W ralaieku miejsca szkice megby¢ dolgczone w formie
oddzielnego zatznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostarzigodniony z Inynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw roboét
W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegakryciu.

Odbioér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umliviajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogfmos¢pu robot.

Odbioru robét dokonuje hynier.

Gotowas¢ danej cesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpij jednak ni w ciagu 3 dni od
daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powmainia o tym fakcie kyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia tynier na podstawie dokumentéw zawiecgich komplet
wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paowiw konfrontacji z dokumentagprojektovs,
SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego robét
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qrdhiob6t dokonuje kynier.
8.4. Odbiér ostateczny robét
8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzegtygo wykonania rob6t w odniesieniu do ichsdip
jakosci i wartgsci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotowe do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadgmiem na gimie o tym fakcie layniera.
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Odbiér ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia
przez Ireyniera zakéczenia rob6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznagzprzez Zamawiagego w obecni@i Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadaiowej na podstawie przedionych dokumentéw,
wynikéw bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaowvykonania rob6t z dokumentagprojektovg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozaa sealizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw
robét zanikajcych i ulegaicych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdtpetniagcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pegoavych lub robo6t uzupetniggych w warstwie
$cieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisge jaka¢ wykonywanych robét w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeagtajektova i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésigo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszos
wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru osiaégm roboét jest protokédt odbioru ostatecznego trobé
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohoany przygotowé&nastgpujace dokumenty:

1.dokumentagj projektovs podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkp\jesli zostata sporadzona w
trakcie realizacji umowy,
2.szczegoOlowe specyfikacje techniczne (podstawowedakumentéw umowy i ew. uzupetag lub
zamienne),uwagi i zalecenia zymiera, zwlaszcza przy odbiorze Robét zanjkggh i udokumentowanie
wykonania jego zalege
3.recepty i ustalenia technologiczne,
4.dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
6.deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
7.oping technologicza sporadzors na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiarow zaczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8.Sprawozdanie techniczne
sprawozdanie technicznedzie zawier&
« zakres i lokalizagj wykonywanych Robot,
» wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumgniaojektowe]j przekazanej przez
Zamawiajcego,
 uwagi dotycace warunkow realizacji Robat,
« data rozpoogia i zakaiczenia robét.
9.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towsezgych (np. na przek@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych robét wiécicielom uradzen,
10. geodezyjminwentaryzagj powykonawca robét i sieci uzbrojenia terenu,
11.kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wezdém przygotowania dokumentacyjnego négldbgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z \Whgee wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupelnige tkeda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupgtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydtbrawgzanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweygym.

Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbiér ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaeaaza jednost& obmiarows ustalorn
dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtave ptatndci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
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Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowej ledzie uwzgédniac wszystkie czynn¢i,
wymagania i badania sktadag st na jej wykonanie, okstone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlp obejmowd:

- robocizre bezpdrednia wraz z towarzysecymi kosztami,

— wartds¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazymeayaewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,

- koszt wywozu materiatu z rozbiorki,

— wartc¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdrednie, w sktad ktérych wchogtz place personelu i kierownictwa budowy, pracowmiknadzoru i
laboratorium, koszty uedzenia i eksploatacji zaplecza budowy ( w tym de@dzenie energii i wody,
laboratorium, budowa drég dojazdowych itp) kosztyydzce oznakowania robot , wydatki bhp, ustugi obce
na rzecz budowy, optaty za dziewe placéw i bocznic, ekspertyzy dotyre wykonanych robot,
ubezpieczenie oraz koszty zaum przedsibiorstwa Wykonawcy itd.)

— zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wikdav mogicych wysgpi¢ w
czasie realizacji Rob6t i w okresie gwarancyjnym.

- ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogoélne D.00.00.00
Koszt dostosowania sido wymagéa warunkdéw umowy i wymaga ogolnych zawartych w D.00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione vetargsie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizagihu obejmuje:
(@) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgzacji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projekhtynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian
i uzgodnié wynikajacych z postpu robdét,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietst®a ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgzmkow, barier, oznakowai drenau,
() tymczasow przebudow urzadzei obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazd6w i organizaajihu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowagionowych, poziomych, barier i
Swiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizaajchu obejmuje:
(@) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
9.4. Roboty nieprzewidziane
Roboty nieprzewidzianeasto roboty konieczne, ktére nie mma bylo przewidzié na etapie projektowania
oraz takie, ktore wynikgly w trakcie realizacji robot.
W cenie ofertowej naly uwzgkdni¢ rezerve na roboty nieprzewidziane stan@ed procent wartéci robot
podstawowych (wielk& rezerwy wyznaczony jest przez Zamawiggo w dokumentacji przetargowej —
kosztorysie §lepym”) .
Cena ofertowa stanowi sgrwartasci robét podstawowych i rezerwy na roboty nieprziziane.
Rozliczenie rezerwy na roboty nieprzewidziane amsipo zakdczeniu zadania, na podstawie Protokotow
Konieczndci sporadzonych przez Wykonawd Inspektora Nadzoru oraz zatwierdzonych przez &aiamacego.
Protok6t Koniecznéci winien by zatwierdzony przed wykonaniem rob6t i spolzony w oparciu o ceny
jednostkowe z Kosztorysu ofertowego lub na podstakalkulacji w przypadku robot, na ktdére nie ma cen
jednostkowych. Roboty tecta wycenione w oparciu o wykaz stawek i narzutévaezadny do oferty.
Zamawiajcy zaptaci Wykonawcy za faktycznie wykonane roldaigieczne z rezerwy na roboty nieprzewidziane.
W przypadku gdy nie wysgpity roboty nieprzewidziane Wykonawca i Inspektoaddoru spormzg Protokét
Konieczndci o braku tych robo6t, a Cetymowrs umniejszy si o wartg¢ rezerwy na roboty nieprzewidziane.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2\r 89, poz. 414 z @hiejszymi zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopaf201 r. w sprawie dziennika budowy, monta rozbiérki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. B)5

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziipz. U. Nr 14, poz. 60 z gdiejszymi zmianami).
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D.01.01.01 Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punktow wysgtkarych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczego6towe]j Specyfikacfifirecznej (SST)gwymagania dotyege wyznaczenia trasy
i punktow wysokeéciowych dla zadania ,Przebudowa drogi Rataje — dmbgjazdowa do pol”.
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako doktiprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigaobot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotypzowadzenia rob6t zazanych z wszystkimi czynidoiami
umazliwiaj acymi i magcymi na celu odtworzenie (wytyczenie) trasy w tégémvyznaczenie wysokoiowe elementéw
drogi.
W zakres rob4t pomiarowych, zyganych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysaiowych wchoda:
a) zabezpieczenie lub przeniesienie geodezyjnych pungbligonowych i reperow,
b) wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktowsakasciowych,
c) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
d) wyznaczenie dodatkowych niezinych punktéw sytuacyjno-wysodmowych zwizanych z budowronda,
e) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
f) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrasfaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydej
odszukanie i ewentualne odtworzenie,
g) odtworzenie punktéw referencyjnych w osi jezdracpotkéw betonowych §wiadkéw") w koronie drogi,
h) wykonanie mapy geodezyjnej powykonawczej, inwerzacyjnej sytuacyjno—wysokoiowej przygtej
w Osrodku Dokumentacji Geodezyjno-Kartograficznej -o& e+ wersja elektroniczna nasmiku CD lub
DVD (gdy mapa wykonywana jest w formie elektroniepn
i) wyznaczenie i stabilizacja granicy pasa drogoweggidkrajowej wraz z umieszczeniem granicznych
punktéw geodezyjnych (betonowych) ogaadkow punktu granicznego (betonowych),
i) w przypadku niezgodrioi przebiegu pasa drogowego ze stanem prawnymyggiawanie niezédnej
dokumentacji do regulacji pasa drogowego.
1.4.Okre$lenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania @syt, punkty kierunkowe oraz patkowy i koncowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostate okflenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
Wykonawca jest odpowiedzialny za ja@kach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektovy, SST
i poleceniami layniera.
1.6. Kod CPV 45100000-8

2. MATERIALY
Ogolne warunki dotyece materiatow podano w SST D.00.00.00 ,Wymaganirag”. pkt. 2.
Materiatami stosowanymi przy wyznaczaniu osi tragyanicy pasa drogowego i roboczych punktéw
wysokaciowych wg zasad niniejszej SST: s
- paliki drewniane grednicy 58 cm i diugdgci 0,5-1,5 m,
- slupki betonowe,
- farba chlorokauczukowa,
- betonowe punkty graniczne (zgodne z odpowiednirpaoadzeniem),
- $wiadek punktu granicznego o wymiarach 12x10x10&dratonu B-25 wibroprasowanego, pomalowany do
potowy nazétto z czarnym wytloczonym napisem "PAS DROGOWYygh potowawiadka (cz$¢ ktora
bedzie osadzona w gruncie) pomalowana lepikiem asfgin (zgodny z zakzonym rysunkiem).

3. SPRZET

Ogolne warunki dotyace sprztu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogdélne . Bkt

Roboty zwazane ze stabilizagj oznaczeniem punktow gtéwnych trasy, granicy mhsgowego oraz roboczych
punktéw wysokéciowych keda wykonane ¢cznie. Roboty pomiarowe zgdane z wytyczeniem oraz okkeniem
wysokagciowym powyszych elementéw wykonywaneda specjalistycznym speem geodezyjnym. Spzstosowany
do wyznaczania punktéw gtéwnych powinien gwarantbuayskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.

4. TRANSPORT
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Ogolne warunki dotyece transportu podano w SST D.00.00.00 ,Wymaganidnaeg'. pkt. 4.
Materiaty (paliki drewniane oraz stupki betonowedgnby¢ przewa:one dowolnymgrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdblne warunki wykonania robét

Ogblne warunki dotyezce wykonania robét podano w SST D.00.00.00 ,Wymageagolne ”.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami GUGIK. Przed przygiieniem
do robo6t Wykonawca powinien praéjod Projektanta lub Zamawigiego dane zawiergje lokalizacg i wspotrzdne
punktow gtownych trasy. W oparciu o materialy dostane przez Projektanta lub Zamawtago, Wykonawca
powinien przeprowadgiobliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczeg6towego wytyczenia rob6t. Prace
pomiarowe powinny bywykonywane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawc
powinien natychmiast poinformowénzyniera o wszelkich eHach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych ¢BY
te powinny by usungte przez Wykonawge Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢
rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow pomiarow przeyriera. Punkty wierzchotkowe, punkty giéwne trasy i
punkty pgrednie osi trasy mugby¢ zaopatrzone w oznaczenia cfagace ich charakterystgl potozenie. Wykonawca
jest odpowiedzialny za ochremszystkich punktéw pomiarowych.

5.3. Wyznaczania punktéw gtéwnych osi trasy i punkiw wysokdaciowych

Punkty te powinny b zastabilizowane przyzyciu palikéw drewnianych lub stupkéw betonowychtadze
dowiagzane do punktéw pomocniczych. Maksymalna odkgghoiedzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracz&500 m. Maksymalna odlegid miedzy reperami roboczymi wzdtitrasy powinna wyno&i500 m.
Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami rob6t. Rdne reperdw roboczych naleokresla¢ z taky dokladndcia,
abyredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/ kstosujc niwelacje podwdéjmw nawigzaniu do
reperéw pastwowych.
5.4.Wyznaczenie osi trasy

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtownych i w punktackrpdnich w odlegléci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, leiezrzadziej i co 50 m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do Dokumentacji Projektowej nieerim¢
wieksze nz 5 cm . Rzdne niwelety osi trasy nate wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do g@nych
niwelety okrdlonych w Dokumentacji Projektowe;j.
5.5.Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi jezdni, nasypow i wykopéw na
powierzchni terenu. Do wyznaczania keglai jezdni, nasypéw i wykopdw nade stosowa paliki lub wiechy.
5.6.0znaczenie granicy pasa drogowego

Oznaczenie granicy pasa drogowego pddgalzie na wyznaczeniu, zastabilizowaniu i oznakowagnizez
uprawnionego geodggranicy pasa drogowego. Geodetdzie wykonywat powysze wyznaczenie, zastabilizowanie
i oznakowanie granicy pasa drogowego na odcinkwowywanej budowy/rozbudowy /przebudowy/remontu siiara i
na koszt Wykonawcy robét. Geodeta winien przepraifaddpowiedna procedug celem ustalenia i oznakowania
faktycznych granic prawnych pasa drogowego. W padiq gdy granica pasa drogowegddie przebiegata w koronie
drogi lub poprzez uggdzenia drogowe (np. chodniki) geodeta winien priggyac dokumentagj niezledm do regulacji
stanu prawnego pasa drogowego w celu doprowadzgadngci pasa drogowego z Ustaw drogach publicznych. Po
regulacji stanu prawnego Wykonawca zastabilizugnige pasa drogowego drogi krajowej za pombetonowych
punktéw granicznych i betonowydwiadkéw punktéw granicznych. Betonowe stupki granie naley wkopa w
miejscach charakterystycznych granicy pasa drogoweg zatamaniach granicy i na granicy dziatetexlupcych z
pasem drogowym)Swiadek punktu granicznego winien dyisytuowany w miejscach charakterystycznych pasa
drogowego (na zatamaniach trasy jednak nie rzad@00 m. Betonowe stupki graniczne i betondwiadek punktu
granicznego zostanwykonane staraniem Wykonawcy. Pawye prefabrykaty mugzby¢ zaakceptowane przez
Inzyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogal#&ntrole jakdci prac
pomiarowych zwizanych z wyznaczaniem trasy i punktow wysmkowych oraz wyznaczeniem pasa drogowegazgale
prowadzé wg ogolnych zasad okilenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.00.0M@8nagania ogoine”.

Jednostl obmiaru robét, wykonania mapy geodezyjnej jesnl(kilometr) robot pomiarowych przy wyznaczeniu
trasy.
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Jednostl obmiarove dla wyznaczenia i stabilizacji za pomgaunktow granicznych oraz oznakowania za pamoc
swiadkéw granicznych granicy pasa drogowego jestydkiszt. (punkt lub sztuka) wkopanych betonowyahktow
granicznych i betonowyctwiadkéw granicznych oraz dziatek podlegajch sprawdzeniu ich granic i dziatek kt6rych
nalezy skorygowa granie celem regulacji pasa drogowegozg# zachodzi taka konieczgd).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D.00.08AB@nagania ogolne”.

Odbidr robot zwgzanych z wyznaczeniem osi trasy gpsfe na podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnefiret Wykonawca przedktadazynierowi.

Odbidr robot zwizanych z wykonaniem mapy geodezyjnej powykonawtaspuje po przedizeniu Inzynierowi
map powykonawczych gaiadczonych przez Dodek Dokumentaciji Geodezyjno-Kartograficznej wzarezlzdng
dokumentagj geodezyjn.

Odbidr rob6t zwizanych z wyznaczeniem i oznakowaniem granicy pasgotvego naspuje na podstawie
szkicow i dziennikébw pomiaréw geodezyjnych wraz tpkmtami kontroli geodezyjnej i dokonywany jest @zz
Inzyniera.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogdlne wymagania dotygz ptatnéci podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
9.2. Cena wykonania wyznaczenia osi trasy i punktdaokaciowych obejmuje:
- zabezpieczenie lub przeniesienie geodezyjnych pungbligonowych,
- wyznaczenie punktoéw gtéwnych osi trasy i punktovsakgiciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych niezinych punktow sytuacyjno-wysok@owych zwizanych z budowronda,
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyszeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochroda przed zniszczeniem i oznakowanie ulatyge;
odszukanie i ewentualne odtworzenie,
- odtworzenie punktow referencyjnych w osi jezdnizdkaviadkow" (pachotkéw betonowych) w koronie drogi,
- wykonanie mapy geodezyjnej powykonawczej, inweriacyjnej sytuacyjno — wysokcowej przygptej
w Osérodku Dokumentaciji Geodezyjno-Kartograficznejedz. + wersja elektroniczna w formacie DWG i PDF
na néniku CD lub DVD wraz z wykazem wspoékdnych punktéw sytuacyjnych i szkicem (gdy mapa
wykonywana jest w formie elektronicznej),
9.3. Cena wykonania wyznaczenia pasa drogowegonoipe;
- geodezyjne wyznaczenie pasa drogowego - wykonaejpdokumentacji geodezyjnej,
- przygotowanie dokumentacji do regulacji stanu pregmpasa drogowego w przypadku jegogamia (gdy
urzadzenia drogowe znajdyupie poza istniejcym pasem drogowym),
- wytworzenie i transport betonowych punktéw granijcini swiadkdéw pasa drogowego,
- wkopanie betonowych stupkéw betonowyciwiadkéw pasa drogowego,
- wykonanie dokumentacji powykonawczej granicy pasmowego w formie papierowej i elektronicznej (w
formacie DWG i PDF) — 6 egz. wraz z wykazem wsp@trg/ch punktow granicznychwiadkow granicy pasa
drogowego.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

1. Ustawa z 17.05.1989 - Prawo geodezyjne i kartoggaé (Dz.U. Nr 30, poz. 163 z fréejszymi
Zmianami)

2. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonya/@mac geodezyjnych.

3. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegsGtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

4. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozjdatJGiK 1978.

5. Instrukcja techniczna G-2. Wysal@owa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

6. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe, GUGIK 1979.

7. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GEKJ1983.

8. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUID83.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoétowe] specyfikacjitécznej (SST)swymagania dotyae wykonania i odbioru
robét zwhzanych z czyszczeniem przepustéw drogowych w ramacdknia ,Przebudowa drogi Rataje — droga
dojazdowa do pol.”
1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irk&tdwy przy zlecaniu i realizacji robét wymieniary

wp. 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aaanych z oczyszczeniem
i utrzymaniem w stanie statej dmwosci istniepcych przepustéw pod zjazdami na pola.
1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1. Czyszczenie przepustu drogowego - usuwam&sionego materiatu zanieczyszeezapo, w postaci piasku,
namutu, blota, szlamuti, gakzi, sSmieci, itp., utrudniagjcego prawidtowe funkcjonowanie adzenia.
Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.
1.5. Ogo6lne wymagania dotyegce robot

Ogo6Ine wymagania dotygze robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt
3.2. Sprzt do wykonania robét
Wykonawca przyspujacy do czyszczenia wdzen odwadniagcych powinien wykaza sie mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:
- szczotek mechanicznych,
- sprzarek powietrza,
- ladowarek czotowych, czerpakowych i innych,
- zbiornikéw na wod,
- weciaggarek ecznych lub mechanicznych,
- pomp wysokognieniowych,
- samochodow specjalnych prdowo-sgcych do czyszczenia przepustéw,
oraz przyradow takich jak:
wiadra kanatowe, czyszczaki talerzowe, spirale kama, ladz innego spretu zaakceptowanego przezymiera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagigine” pkt 4.
4.2.Srodki transportu

Do wywiezienia zebranych zanieczysatz@/ykonawca uyje srodkéw transportowych spetnighgych
wymagania okrdone w pkcie 5.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie przepustow

Wiloty i wyloty przepustow naly oczyci¢c z namutu, rélinnosci, lisci lub innych zanieczyszcie
utrudniapcych sptyw wody, ¢cznie, za pomactopat, szpadli, siekier itp. Dzaos¢ przewoddw rurowych nalg
zapewnt za pomog przecggania przez przewody: linek ze szczplih ttokiem, wiader kanatowych, czyszczakéw
talerzowych, spiral kanatowych, skanychzerdzi, motopomp przepuszcaeych silny strumig wody lub za pomag
specjalnych samochoddw z wdzeniami sgco-ttoczcymi do cénieniowego czyszczenia przewodow.

Zebrane zanieczyszczenia powinny bywiezione dowolnynsrodkiem transportu na sktadowisko odpaddow.
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5.4. Skltadowiska odpadéw

Wywozenie zanieczyszcaanalery dokonywa na sktadowiska odpadéw, zlokalizowane na:
wysypiskach publicznych (np. gminnych, miejskickiaslowiskach wtasnych, ugdzonych zgodnie z warunkami i
decyzjami wydanymi przez wdeiwe wtadze ochronyrodowiska.

SposO6b i miejsce wywozu zanieczysacpewinny by zaakceptowane przezzmiera.

Jeli Inzynier zezwoli na czasowe krotkotrwate skladowaaigigczyszcagew poblizu oczyszczonych ugdzen
odwadniagcych, to miejsce skladowania nafevybrat w taki sposob, aby sptywy deszczowe nie moglympieszcza
zanieczyszcze z powrotem do miejsc, z ktérych je pobrano lub evpadza nieczystéci do wéd gruntowych i
powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robot nale przeprowadza ciagta kontrok poprawndci oczyszczania uadzen
odwadniagcych, zgodnie z wymaganiami pktu 5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M@OM, Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarovg oczyszczenia przepustéw jest m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-M-@0O,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektova, SST i wymaganiami kyniera, j&li
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamefitug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena czyszczenia 1 m przepustu obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
- dostaw i prac sprztu do robdét,
- oczyszczenie przepustu,
- zebranie i wyw0z zanieczyszaze
- odtransportowanie spytt z placu budowy,
- kontrok i pomiary.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegétowej Specyfikacjchirécznej (SST) g wymagania dotyere wykonania
i odbioru koryta wraz z profilowania i zgggczania podia w zwhzku z zadaniem ,Przebudowa drogi Rataje —
droga dojazdowa do pol”.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyamadokument przetargowy i kontraktowy przy zleoan
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygarowadzenia robot przy korytowaniu, profilowaniu
i zageszczaniu podiza pod nawierzchaizjazdow i drogi bocznej i obejmy;j

— wykonanie koryta o gbokadsci sredni do 5 cm wraz z wywozem gruntu (wykonanie kanya "czysto" po

robotach ziemnych),

— profilowanie i zagszczenie podi.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SSB ggodne z obowkzujagcymi odpowiednimi normami i Specyfikaci
Technicza D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektovy,
SST i poleceniami kryniera.

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogdélne”
1.6. Kod CPV 45233330-1

2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogoblne wymagania dotygee spretu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2. Sprat do robét ziemnych
Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykézsie mozliwoscia korzystania z
nasepujacego spretu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw: neszia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, akkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.,
— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grungpycharki, zgarniarki, rowniarki, wdzenia do
hydromechanizaciji itp.,
— transportu mas ziemnych: samochody wywrotki, sarndglskrzyniowe, t&mocigi itp.,
— sprztu zagszczajcego: walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagandnej pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatléw

Sprzt i materialy mana przewozi dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przezyhiera
projektu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania roboét

Ogodlne warunki wykonania robét podano w SST D.0@0OQWymagania ogélne”
5.2. Zakres wykonywanych robét
5.2.1. Zasady ogélne
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Wykonawca powinien przygbi¢ do wykonywania korytowania, profilowania i z#gczenia podim
bezpdrednio przed rozpoeziem robo6t zwazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \tgejsze przysipienie
do wykonania korytowania, profilowania i zsgczania podta i wykonywanie tych rob6t z wyprzedzeniem jest
mozliwe wytacznie za zgod Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wyprofilowanym i zagszczonym podiu nie mae odbyw& sie ruch budowlany, niezwkany
bezpdrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2.2. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowaniaorita w planie i profilu powinny hy wczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez dyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmoazliwia¢ nacihgniecie sznurkéw
lub linek do wytyczenia rob6t w odgtach nie wigkszych nz co 10 metréw.

Rodzaj spretu, a w szczegélrigi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzore s
roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robét o malym zakreSiposéb wykonania musi dyzaakceptowany przez
Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powirtig¢ odwieziony na odktad.

5.2.3. Profilowanie podtaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysicialezy
usuryé btoto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu nawilgoaeni

Po oczyszczeniu powierzchni podég ktdre ma by profilowane naley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanycledaych podiaa. Zaleca si aby rzdne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wsze nk projektowane rane podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanizenia poziomu w podiau przewidziany do
profilowania Wykonawca powinien spulckinpodtaze na gébokas¢ co najmniej 10 cm, dowié dodatkowy grunt
spetniajcy wymagania obowkzujace dla gornej strefy korpusu, w 4l koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokéciowych i zagsci¢ warstve do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia, okidonych w tablicy
p.5.2.5.

Jezeli rzedne podtaa przed profilowaniem nie wymagaglowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, to
przed przysipieniem do profilowania oczyszczonego padigego powierzchginalery dogesci¢ 3-4 przejciami
$redniego walca stalowego, gtadkiego lub w inny $hasaakceptowany przezzymiera.

Do profilowania podiaa stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych
lub w inny sposob zaakceptowany przezyhiera.

5.2.4. Zageszczanie podim

Bezparednio po profilowaniu podi@ nalery przystpi¢ do jego dogszczenia przez watowanie. Jakiekolwiek
nierébwnagci powstale przy zagzczaniu powinny hy naprawione przez Wykonawav sposob zaakceptowany
przez Ireyniera.

Zageszczenie podia naley kontrolowa wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadzogednie z PN-
B-04481 (metoda | lub II). Wskaik zagszczenia nalgy okreli¢ zgodnie z BN-77/8931-12. Minimajrwartas¢
wskaznika zagszczenia podano w tablicy p.5.2.5.

Wilgotnos¢ gruntu podiaa przy zagszczeniu nie powinna #Qi¢ sie od wilgotngci optymalnej o wécej niz
(wg PN-S-02205:1998):

- w gruntach niespoistych 2%,
- w gruntach mato §redniospoistych +0% do —2%.
5.2.5. Utrzymanie koryta i wyprofilowanego i zeggczonego podia.

Minimalne wartdci wskanika zagszczenia podta (Is)

Minimalna warto §¢ Is

Strefa korpusu Ruch ciezki i Ruch mniejszy od
bardzo ciezki ciezkiego
Goérna warstwa o grukoi 20 cm 1,00 1,00

Na gkbokadsci od 20 do 50 cm od powierzchni

robot ziemnych lub terenu 1,00 0,97

Jezeli po wykonaniu rob6t zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspuje natychmiast do ukfadania warstw nawierzchmipawinien on zabezpiec&yodtaze
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przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przeziorenie folii lub inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed pegpishiem do
uktadania podbudowy natg odczeka do czasu jego naturalnego osuszenia.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonanieztednych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkoweraay wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w Specyfikacji SST D.00.00.00. ,Wagania ogdine”.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakaci robét

W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadzsystematyczne badania kontrolne w zakresie i z
czestotliwoscia gwarantujca zachowaniem wymaggakasci robét, lecz nie rzadziej nhiwskazano w odpowiednich
punktach niniejszej specyfikacji.

Czestotliwos¢ badan
Minimalna liczba badan na | Maksymalna powierzchnia
dziennej dzialce roboczej | (m? przypadajaca na jedno
badanie
1. | Zagszczenie, wilgotn& gruntu — > 600
badanie wskaika zagszczenia

Lp | Wyszczegdlnienie bada

W przypadku, gdy przeprowadzenie badaniegacgenia wedlug metody Proctora jest nigline ze wzgédu
na gruboziarniste uziarnienie materiatu twamego podtae, kontroé zagszczenia naley oprze€ na metodzie
obcigzen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia pogdowediug BN-64/8931-02.
Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztakceie powinien przekrace2,2.

Minimalny modut odksztatcenia przyyciu ptyty osrednicy 30 cm jak w PN-S-02205:1998
6.2. Badanie i pomiary koryta i wyprofilowanego i zagszczonego podiza
6.2.1. Zagsszczenie podia
Zageszczenie podim naley kontrolowa wg punktu 5.2.4. 1 6.1.

6.2.2. Cechy geometryczne
6.2.2.1. Rownai¢

Nieréwndici profilowanego i zagszczonego podi@ naley mierzy¢ tata co 20 m w kierunku podumym.
Nieréwndici poprzeczne naky mierzy tata co najmniej 10 razy na 1 km. Nieréwigonie mog przekracza?2 cm.
6.2.2.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nalemierzy¢ za pomog 4-metrowej faty i poziomicy co najmniej 10 razy h&m i dodatkowo
we wszystkich punktach gtéwnych tukow poziomych: pecatku i koncu kazdej krzywej przejciowej oraz na
pocatku, wsrodku i na kacu kazdego tuku kotowego.
Spadki poprzeczne podia powinny by zgodne z DokumentacProjektows z tolerancy + 0,5%.
6.2.2.3. Glebokas¢ koryta i rzdne dna
Glebokas¢ koryta i rzdne naley sprawdzéa co 100 m w osi jezdni i na jej krgdziach. Rénice pomgdzy
rzednymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny pkzacza& +1 cmi—2 cm.
6.2.2.4. Uksztattowanie osi koryta
Uksztattowanie osi koryta natg sprawdzéa w punktach gtéwnych trasy i w innych dodatkowychnktach,
rozmieszczonych nie rzadziepréo 100 m.
Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz 3 cm.
6.2.2.5. Szerokd¢ koryta
Szerokd¢ koryta naley sprawdza co najmniej 10 razy na 1 km.
Szerokd¢ kryta nie mae r&@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wecej niz +10 cm i =5 cm.
6.2.2.6. Zasady posgpowania z odcinkami o nievdaiwych cechach geometrycznych
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od g&rgich w punkcie 6.2.2.
powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne gszrzenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonemaggtwy jest niedopuszczalne.
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7. OBMIAR ROBOT

Ogoblne wymagania dotygee obmiaru podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania @&join
Jednostl obmiarova rob6t jest mwykorytowanego, wyprofilowanego i zegzczonego podia gruntowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D.00.08AB@nagania ogolne”.

Odbiodr wyprofilowanego i zagzczonego podia dokonywany jest na zasadach odbioru robot zayuijkel) i
ulegapcych zakryciu i powinien hyprzeprowadzony w czasie unliviajacym wykonanie ewentualnych napraw
bez hamowania pagiu robét.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.
Cena wykonania rob6t obejmuje:

— roboty przygotowawcze i pomiarowe,

— o0znakowanie prowadzonych robét w pasie drogowym,

— reczne i mechaniczne wykonanie koryta oraz profiloeama podiaa gruntowego

— mechaniczne zagzczenie podim,

- przeprowadzenie badapomiarow.

10. PRZEPISY ZWI AZANE | STANDARDY

PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drog®eelziaty, nazwy i okidenia.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtaza przez obgizenie piyt.

BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie prolggkntow do celéw drogowych i
lotniskowych.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résai@mawierzchni planografem i tat

BN-70/8931-05 Oznaczenie wskaka nagnosci gruntu jako podiga nawierzchni podatnych.

BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika zagszczenia gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagaadania.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegétowej Specyfikacjchirécznej (SST) g wymagania dotyare wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z wykonaniem warstwy adzapcej w zwizku z zadaniem ,Przebudowa drogi Rataje —
droga dojazdowa do pol”.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna (SST) stanolowiazujaca podstawowy dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wignionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@anych z wykonaniem warstwy
odsiczapcej grubdci 10 cm w ramach konstrukcji zjazdow na pola.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowegszgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z oléteniami podanymi
w SST D-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™.5.

1.6. Kod CPV 45233330-1
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pala SST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstwsgmtrapcych g
- piasek wg PN-B-11113 [16],
— zwir i mieszanka wg PN-B-11111 [14],
- woda wg PN-B-32250 [20].
2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw agzapcych powinny spetnianastpujace warunki:
a) szczelnéci, okreslony zalenaoscia:
D15
des <5
gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktdre przechodzi 15% ziarmsisy odaczapcej
dgs - wymiar sita, przez ktdre przechodzi 85% zianmngu podiaa.
Dla materiatdw stosowanych przy wykonywaniu warsidsiczapcych warunek szczeldo musi by
spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana natwadcinajce].
b) zagszczalnéci, okreslony zaleznoscia:

d
U=—2>5

dyo
gdzie:

U - wskanik réznoziarnistdci,
dso - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywerzacego warste
d;o - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywarzacego warste

Piasek stosowany do wykonywania warstwaoedapcych powinien spetniawymagania normy PN-B-11113
[16] dla gatunku 1 i 2.
2.5. Sktadowanie materiatdw
2.5.1.Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyaorsacej nie jest wbudowane bezpednio po

dostarczeniu na budewzachodzi potrzeba jego okresowego skladowamiAjtkonawca rob6t powinien zabezpieczy
kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemyminmateriatami kamiennymi. Podde w miejscu sktadowania
powinno by rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogblne wymagania dotygee spretu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2. Sprzt do wykonania robét
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy ogszapcej powinien wykazasie mozliwoscia korzystania
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Z nas¢pujacego spretu:

- wezta betoniarskiego,

— réwniarek i koparek,

walcow statycznych,

piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D.00.00.00 ,Wymaganddnag pkt 4.
4.2. Transport

Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiesagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-000MWymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiea

Podiaze gruntowe powinno spetriavymagania okrdone w SST D.02.01.01 ,Wykonanie wykopow”, SST
D.02.03.01 "Wykonanie nasypow" oraz D.04.01.01 Yomwraz z profilowaniem i zagzczaniem podi@a”.

Warstwa odsczapca powinna b§ wytyczona w sposob unatwiajacy wykonanie zgodnie z dokumentacj
projektows, z tolerancjami okrdonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ezlach rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przeziyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno uthmia¢ nacigniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w
odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie warstwy odgczajacej

Mieszanka powinna léyrozktadana w warstwie o jednakowej grétip przy wyciu réwniarki i koparki, z
zachowaniem wymaganych spadkéweidaych wysokéciowych. Grubéc roztazonej warstwy mieszanki powinnady
taka, aby po jej zagzczeniu osgnicto grubgé projektowan.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacj@netw naley przed zagszczeniem wymiedimieszank na
materiat 0 odpowiednich wdaiwosciach.

Natychmiast po kecowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej naley przystpi¢ do jej zagszczania.

Zaggszczanie warstw o przekroju daszkowym malezpoczyné od krawedzi i stopniowo przesuwapasami
podtwznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkumale
rozpoczynd od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podiznymi czsciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej gérnej
krawedzi.

Nieréwndici lub zagébienia powstale w czasie zsgczania powinny kywyréwnywane na bimco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usciei materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcow warstwa odcimap powinna by zag:szczana ptytami wibracyjnymi lub
ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalgy kontynuowa do osagniecia wskenika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalnej
proby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481\Vsk&nik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-
77/8931-12 [30].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowanwarstwe odsiczapca, uniemaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia wedlug normalnej proby Proctora, koatralgszczenia naley oprze€ na metodzie obgken
ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia warstwy WweflBN-64/8931-02 [27]. Stosunek
wtdrnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie iptem przekracza2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zesgczania powinna lByréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10% jej wartdci. W przypadku, gdy wilgotrig kruszywa jest wgsza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg
0suszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku yvgtfiotnasé kruszywa jest misza od wilgotnéci optymalnej,
kruszywo naley zwilzy¢ okreslona iloscia wody i rbwnomiernie wymiesza
5.4. Utrzymanie warstwy odgczajace]

Warstwa odgczapca po wykonaniu, a przed ueniem nasfpnej warstwy powinna kiyutrzymywana w dobrym
stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwiegodspce;.

Dopuszcza siruch pojazdéw koniecznych dla wykonaniazelylezacej warstwy nawierzchni. Przy czym w
wypadku jej uszkodzenia naleja naprawg.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olazia Wykonawe robot.



D.04.02.01 Warstwy odsgczajgce

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogojme”6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénadania kruszyw, wody i innych materiatow
przeznaczonych do wykonania robét i przedstamgniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmotva
wszystkie widciwosci kruszywa i wody.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i zmgczenia warstwy
odsiczapcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna  czstotliwos¢  bada
bada i pomiaréw i pomiarow
1 Szeroké¢ warstwy 10razy na 1l km
2 Rowng¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
5 Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kraglziach dla autostrad| i

drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

6 Uksztaltowanie osi \Wwco 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i
planie” drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
7 Grubdg¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepniaz na 2000 f
8 Zagszczenie, wilgotn& | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecrzzdziej
kruszywa niz raz na 600 M
*) Dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w
punktach gtownych tukéw poziomych.
6.3.2.Szerokd¢ warstwy

Szeroka¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROwWNaG¢ warstwy

Nieréwndici podtuzne warstwy odgczapcej naley mierzye
4 metrovy tata, zgodnie z normmBN-68/8931-04 [28].

Nieréwndici poprzeczne warstwy oglzapce]j naley mierzy¢
4 metrovy tata.

Nieréwndici nie mo@ przekracz& 20 mm.
6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy adgapcej na prostych i tukach powinny dygodne z dokumentagprojektovy z
tolerancy + 0,5%.
6.3.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézel cm
i -2 cm.
6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mee by przesunita w stosunku do osi projektowanej cceéj niz £ 5 cm.
6.3.7.Grubag¢ warstwy

Grubai¢ warstwy powinna by/zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z toleragcfl cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgtlow technologicznych, zostata wykonana w dwdéch twarsh, naley mierzy taczmg
grubgi¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wextgm grubéci Wykonawca wykona naprawvarstwy przez
spulchnienie warstwy nagiiokas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatesdpowiednich wigciwosciach,
wyréwnanie i ponowne zggzczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wgkiu tych rob6t naghi ponowny pomiar i ocena grusm
warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.
6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskaznik zagszczenia warstwy odszapcej okraélony wg BN-77/8931-12 [30] nie powinien bynniejszy od 1,0.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosuje gioréwnanie wartici modutdw odksztatcenia, to
wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksatégekrglonych zgodnie z norgBN-64/8931-02 [6], nie
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powinna by wicksza od 2,2.
Wilgotnos¢ mieszanki w czasie zesgczenia naley bad& wedlug PN-B-06714-17 [5]. Wilgotsé mieszanki
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.
6.4. Zasady pogtpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazwyiecksze odchylenia cech geometrycznych od gdarg/ch w p. 6.3,
powinny by naprawione przez spulchnienie delgikdci co najmniej 10 cm, wyrdwnane i powtdrnie gszrzone.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonemegtwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D.00.0M3Bnagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowa jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcirgge;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D.00.00\d@nagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengaprojektova, SST i wymaganiami kyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyeze podstawy ptatrgi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1fwarstwy odsczapcej obejmuje:
- prace pomiarowe,
— zakup i dow6z materiatow,
— wyprofilowanie i dogszczenie podi,
— o0znakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym,
— dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padikruszywa o grukiei i jakosci okreslonej
w dokumentacji projektowej i specyfikacji techniezn
- wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
— zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technig
— uporadkowanie terenu budowy,
— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1 PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probeityr
2 PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi zanieczyszczeobcych
3 PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.&2zanie skladu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie ksztaltu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.a@zanie wilgotn£ci
6 PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie nagkliwosci
7 PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie mrozoodporda metod, bezpdredni
8 PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie zawarkgi zanieczyszcZeorganicznych
9 PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi siarki metod bromowg

10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie Los Angeles

13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane odowe. Badania techniczne
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealo nawierzchni drogowychwir i mieszanka
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famam@awierzchni drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahgalo nawierzchni drogowych. Piasek

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betarapraw
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21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmstabilizowanych mechanicznie

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@@aehnia z tlucznia kamiennego

23. PN-S-96035 Popioty lotne

24, BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kanmie tamane do nawierzchni drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczaniemmka piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieunamiksztatlcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie ptyt

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réehoawierzchni planografem i tat

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiae&igiodatnych ugiciomierzem belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wghika zagszczenia gruntu

31. PN-S-96012 Drogi samochodowe. Podbudowa i mteps podiee z gruntu stabilizowanego

10.2. Inne dokumenty
31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.

cementem
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegobtowe] Specyfikacjchreécznej § wymagania dotyege wykonania i odbioru

podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechaie w zwazku z zadaniem ,Przebudowa drogi Rataje —
droga dojazdowa do pol”.
1.2.Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosojyakmadokument przetargowy i kontraktowy przy zlecan
i realizacji robo6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotygzowadzenia robot zgzanych z wykonaniem podbudowy
z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicatiejmuje wykonanie warstw podbudowy goérnej i dofrapcci
5+ 15 cm w ramach konstrukcji nawierzchni jezdmikruszywa tamanego stabilizowanego mechanicza@arnieniu
ciagtym (dla warstwy gérnej 0/31,5 mm., dla warstwyragp 31,5/63,0 mm).
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Stabilizacja mechaniczna — proces techrtogipolegajcy na odpowiednim zggzczaniu kruszywa o wdeiwie
dobranym uziarnieniu przy wilgot§oi optymalnej.
1.4.2. Pozostale okigenia podane w niniejszej SSTa 2godne obowvezujacymi odpowiednimi normami (w
szczegolnéci PN-S-06103 ,Podbudowa z kruszywa stabilizowanegchanicznie”) i SST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.
1.5. Ogdblne wymagania dotycgce robdt

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékizh wykonania oraz za zgodit Dokumentagj Projektove, SST
i poleceniami layniera.

Ogoblne wymagania dotygee jakdci robét podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania Ogblne

1.6. Kod CPV 45233330-1
2. MATERIALY

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa tangarstabilizowanego mechanicznie jest kruszywo taman
uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnefokhmiei narzutowy i otoczakdw. Kruszywo powinnody
jednorodne, bez zanieczyszaaghcych i bez domieszek gliny.

2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, olglena wedtug normy PN-B-06714/15 musizéé pomidzy krzywymi
granicznymi.

Krzywa uziarnienia kruszywa musi®dgiagta i nie maze przebiegaod dolnej krzywej granicznej uziarnienia do
gornej na gsiednich sitach. Wymiar najgliszych ziarna kruszywa nie a@przekracz&2/3 grubdci warstwy uktadanej
jednorazowo. Frakcje kruszywa przechamz przez sito 0,075 mm nie powinny stanbwiecej niz 65% frakcji
przechodzcej przez sito.

2.2. Wymagane parametry dla mieszanki kruszywa tamaego

Lp. | Wyszczegdlnienie wiéciwosci Ecr)tésb?:jv(\;(\iv@*jargzgiicga Badania wg
1. | Zawartd¢ ziaren mniejszych ni0,075 mm , nie wecej niz od 2 do 10 PN-B-06714-15
2. | Zawartd¢ nadziarna, nie wtej niz 5 PN-B-06714-15
3. | Zawartd¢ ziaren nieforemnych, nie wgej niz; 35 PN-B-06714-16
4. | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, nie wcej niz: 1 PN-B-04481
5. | Wskanik piaskowy po piciokrotnym zagszczeniu metag! lub | od 30 do 70 PN-64/8931-01
Il wg PN-B-04481
6. |Scieralnag¢ w bebnie Los Angeles:
a) Scieralnag¢ catkowita po petnej liczbie obrotéw, nieesej| 35
niz; PN-B-06714-42
b) scieralngé¢ po 1/5 petnej liczbie obrotéw, w stosunku |BD
ubytku masy po petnej liczbie obrotéw, niecogj niz:
7. | Nasikliwo$¢, nie wiecej niz: 3 PN-B-06714-18
8. | Mrozoodporn&, ubytek masy po 25 cyklach zamaaia, nie
wiecej niz: 5 PN-B-06714-19
9. | Zawartd¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu na S(nie wiecej niz: | 1 PN-B-06714-28
10. | Wskaznik nosnosci W, mieszanki kruszywa, nie mniejszyn{ 80
a) przy zagszczeniu 181,00 PN-S-06102
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3. SPRZAT

Do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilanego mechanicznie najestosowa nas¢pujacy
sprzt:

a) réwniarki albo uktadarki kruszywa do rozktadaniatengitu.

b) walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczoeagszczania. W miejscach trudnodgstych powinny

by¢ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub male waktbracyjne.

Stosowany przez Wykonaweprzt mechaniczny powinien Bysprawny technicznie i zaakceptowany przez

Inzyniera.

4. TRANSPORT

Transport kruszywa musi odbydsie w sposob przeciwdzialgjy jego zanieczyszczeniu i rozsegregowaniu. Ruch
pojazdéw po wyprofilowanym podio drogi musi by tak zorganizowany, aby nie dajgit do jego uszkodzei
tworzenia kolein. Wskazany jest transport samowgteaivczy (samochody, agniki z przyczepami). Przy ruchu po
drogach publicznych pojazdy muasgpetni@ wymagania dotyce przepisoéw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obgien na osie i innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0golne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotysee wykonania rob6t podano w SST D.00.00.00 ,Wymagegoine”.
5.2. Zakres wykonywanych robét

Warstwa podbudowy z kruszywa tamanegazatta lgdzie na wczéniej przygotowanym podiau.
5.2.1. Przygotowanie podia

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny iekkie miejsca podiza oraz wszelkie powierzchnie
nieodpowiednio zagszczone lub wskazage odchylenia wysolkgsiowe od zataonych rzdnych powinny by
naprawione przez spulchnienie, dodanie wody allbszenie poprzez mieszanie, dagsiecia wilgotngci optymalnej,
powtdrnie wyréwnane i zggzczone.

Podbudowa musi iywytyczona w sposéb unatwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumenta€rojektowa i
wedtug zaleck Inzyniera.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania podiawy musi b¢ wczeniej przygotowane, odpowiednio
zamocowane i utrzymywane w czasie robét przez Wakoe. Rozmieszczenie palikow lub szpilek musi utheiac
nacagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét i nienpono by wieksze nk co 10 m.

5.2.2. Przygotowanie receptury na wytworzenie mieszanki

Wykonawca na podstawie badboratoryjnych przygotowuje recepgura wytworzenie mieszanki. receptura
obejmowd bedzie ustalenie mieszanych frakcji kruszywa oragjetihci¢ optymalr dla mieszanych sktadnikéw.
Sporadzona receptura musi uzyskakceptagj Inzyniera.

5.2.3. Przygotowanie mieszanki na wargtpodbudowy

Wytworzenie mieszanki poleghedzie na wymieszaniu odpowiednich frakcji kruszyp€widzianych receptay
z dodaniem wody, celem uzyskania wilgatriooptymalnej dla wytworzonej mieszanki.

5.2.4. Dozowanie wody i mieszanie kruszywa

Potrzebpy ilos¢ wody dla mieszanki ustalaedaboratoryjnie z uwzghinieniem wilgotnéci naturalnej materiatu.
Nawilzanie mieszanki powinno napbwa: stopniowo w ilgci nie wickszej nz 10 I/ nt do czasu uzyskania w mieszance
wilgotnosci optymalnej okréonej laboratoryjnie. W czasie stonecznej pogodgfrdw i w zalenosci od temperatury,
ilo$¢ wody powinna b§ odpowiednio wiksza. Zwekszenie ildci wody mae segat 20% w stosunku do wilgotikoi
optymalnej. W przypadku gdy wilgotébnaturalna materiatu przekracza wilgatfioptymalry, nalezy materiat osuszy
przez zwgkszenie ilgci miesza.

5.2.5. Transport wytworzonej mieszanki

Transport wytworzonej mieszanki na miejsce wbudasvarbywa sie bedzie samowytadowczymirodkami
transportu jak w punkcie 4, zaraz po jej wyproduniu w sposéb zabezpiecgay mieszank przed wysychaniem i
segregag.

5.2.6. Rozkladanie mieszanki

Przed przysipieniem do robd6t w terenie Wykonawca jest zola@any do oznakowania prowadzonych robot
zgodnie z ,Instrukej oznakowania rob6t prowadzonych w pasie drogowyRaztazenie mieszanki odinizie s¢ we
wczesniej przygotowanym korycie drogowym przy pomocy niavki lub uktadarki z zachowaniem parametréw
(grubdgici i szerokdci warstwy) zaprojektowanych w Dokumentacji Progtej. Warstwa podbudowy powinnady
roztozona w sposéb zapewnaay osigniecie wymaganych spadkéw igdnych wysokéciowych. Podbudowy nalg
wykonat w dwéch warstwach. Kala powinna bywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i
rzednych wysokéciowych. Rozpocgeie budowy kadej nastpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej
warstwy przez Iayniera. W czasie uktadania mieszanki angledrzuca ziarna dgrednicy wekszej niz 2/3 rozktadanej
warstwy oraz wszystkie przypadkowe zanieczyszczenia
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5.2.7. Rozkladanie mieszanki

Przed zagszczeniem rozimong warstwe nalery sprofilowa do spadkdéw poprzecznych i pochylgodtuznych
wymaganych w projekcie technicznym. Profilowanidema wykona ciezkim szablonem lub rowniagk W czasie
profilowania naley wyréwna lokalne wgebienia.

Mieszanka w miejscach, w ktérych widoczna jestsggyregacja powinna byrzed zagszczeniem zagpiona
materialem o odpowiednich vglgiwosciach.
5.2.8. Zagszczenie wyprofilowanej warstwy

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nale przystpi¢ do jej zagszczenia przez
watowanie. Podbudogvz kruszywa tamanego nale zagszcza& walcami ogumionymi, walcami wibracyjnymi i
gtadkimi. Walcowanie powinno pagtowa stopniowo od kraedzi dosrodka podbudowy przy przekroju daszkowym
jezdni albo od dolnej do gornej kraslzi podbudowy przy przekroju o spadku jednostronriakiekolwiek nierowrgti
lub zagkbienia powstate w czasie zsgczania powinny iywyréwnane przez spulchnianie warstwy kruszywalizshie
lub usungcie materiatu ado otrzymania rownej powierzchni. W miejscach oigpnych dla walcéw podbudowa
powinna by zagszczona zaggzczarkami ptytowymi matymi walcami wibracyjnymiblwbijakami mechanicznymi.
Wybér sprztu zagszczajcego zaley od rodzaju kruszywa:

a) kruszywo o przewadze ziarn grubych tj. takie, kif@reiziarnienia lgy w dolnej czsci wykresu obszaru

dobrego uziarnieniu, zaleca giag:szcza najpierw walcami ogumionymi, a naghie wibracyjnymi.
b) kruszywo z przewagziarn drobnych tj. takie, ktérego uziarnienieylav gérnej czsci wykresu obszaru
dobrego uziarnienia, zalecg giag:szcz& najpierw walcami ogumionymi, a naghie gtadkimi.

W pierwszej fazie zagzczania naley stosowa sprzt Izejszy, a w kdcowej spret ciezszy. Pocatkowe przejcia
walcéw wibracyjnych natey wykona bez uruchomienia wibratoréw.

Zageszczenie nalgy kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia podbudowy nie mniejszego od 1,00
wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B&énetoda ).

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna ldyrowna wilgotngci optymalnej, okrélanej wedtug
normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 ¢uiatll0. Wilgotnd¢ przy zagszczaniu powinna kiyrowna
wilgotnosci optymalnej z tolerangj+10% i -20% jej wart€i.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady ogélne kontroli jakdsci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogblne

W czasie budowy Wykonawca powinien prowa&dajstematyczne pomiary i badania kontrolne i degtrich
wyniki Inzynierowi. Pomiary i badania kontrolne Wykonawca poan wykon& w zakresie i z astotliwoscia
gwarantugca zachowanie wymaggakasci robét, lecz nie rzadziej hivskazano w odpowiednich punktach niniejsze;j
SST.
6.2.Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca musi wyk@rmadania gotowej mieszanki przeznaczonej do wykanan
robé6t i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi, wedtug zasad okilenych w niniejszej SST punkt 2.1 i 2.2.
6.3 Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ bada kontrolnych w zakresie rob6t przy budowie podbugow kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie:

Czestotliwos¢ badan

LP | Wyszczegélnienie bada Mlnlrr)alna I|(_:zba . Maksymalna powmrzchnla
badan na dziennej podbudowy przypadajgca
dzialce roboczej na 1 badanie (M)

1. | Uziarnienie kruszywa

2. | Wilgotnai¢ kruszywa 2 600

3. | Zagszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m

4. | Badanie wiéciwosci kruszywa dla kadej partii kruszywa i przy kalej zmianig

wg tab. w pkt. 2.2, kruszywa

6.3.1. Badanie wiasidoi kruszywa

W czasie robot Wykonawcatizie prowadai badania wéciwosci kruszywa okréone w tablicy p. 6.3.oraz w
punkcie 2.1 2.2 niniejszej SST. Probki ngipobier& w sposob losowy z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem
i w obecndci Inzyniera. Wyniki badA musza by na bieiaco przekazywane kynierowi. Badania peine kruszywa,
obejmupce ocern wszystkich whaciwosci okrelonych w punkcie 2.1 i 2.2. Badania peine nglerykona takze w
przypadku zmianyrdédta pobierania materiatow i w innych przypadka&heslonych przez Inyniera.
6.3.2. Badanie wilgotrigi kruszywa

Wilgotnos¢ kruszywa musi b§réwna wilgotndci optymalnej okréonej wedtug normalnej préby Proctora, wedtug
PN-B-044819 metoda IlI) z tolerancf 10% i —20% jej warti.

Wilgotnosé kruszywa naley bada wedtug PN-B-06714/17.
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6.3.3. Badanie zggzczenia warstwy
Zageszczanie kadej warstwy musi odbywasie do osagniecia zagszczenia nie mniejszego od 1,00 wedtug
normalnej préby Proctora, wedtug PN-B-04481 (metddab metodzie ugi¢ sprzystych. Zagszczenie podbudowy
nalezy sprawdzéa wg BN-77/8931-12. W przypadku gdy przeprowadzdrmaelania zagszczenia wedtug metody
Proctora jest niemidiwe, ze wzgédu na gruboziarniste uziarnienie kruszywa kowtealg:szczenie naley oprze na
metodzie obeizen ptytowych, wedtug BN-64/8931-02 i nie rzadzie naz na 1000 fn
Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniepaiena za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu
E, do pierwotnego modutu odksztatcenigj&st nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy podbudowy.
6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy podbudowy
Czestotliwos¢ i zakres bada i pomiaréw wykonanej warstwy podbudowy z kruszysibilizowanego
mechanicznie.
Lp |Wyszczegolnienie bada i pomiaréw | Minimalna czestotliwo$é badan i pomiaréw
1. Grubag¢ podbudowy Podczas budowy:
— wtrzech punktach na kdej dzialce roboczej, lecz rjie
rzadziej nk co 400 m,
Podczas odbioru:
- wtrzech punktach, lecz nie rzadziej ob 2000 i

2. Modut odksztatcenia Co najmniej w dwoéch przgkeh na kade 1000m

3. Ugkcia: ugeciomierzem BenkelmangCo najmniej w 20 punktach nazde 1000 m

4, Szeroké¢ podbudowy 40 razy na 1 km

5. Rowng¢ podhwzna W sposoéb agty planografem albo co 20 m sata kadym
pasie ruchu

6. Réwna¢ poprzeczna 40 razy na 1 kmagtét m

7. Spadki poprzeczne* 40razy nalkm

8. rzzdne Co25m

9. Uksztattowanie osi w planie* Co 100 m

* - dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatania osi w planie naly wykona w punktach

gtéwnych tukéw poziomych; na pogtku i koncu kazdej krzywej przejciowych oraz na pogiku, wsrodku
i na kaicu kazdego tuku poziomego.
6.4.1. Gruba¢ warstwy
Grubai¢ warstwy Wykonawca musi mieréyatychmiast po jej zggzczeniu w punktach wybranych losowo.
Dopuszczalne odchylenie do projektowanej géebpodbudowy z kruszywa tamanego nie powinno praekat:
- dla podbudowy zasadniczej10 %.
6.4.2. Nosnosé¢ i zagszczenie podbudowy wedtug ohign ptytowych
Maksymalne ugicia lub minimalne moduly odksztalcenia w zaleici od wskadnika zagszczenia i
rojektowanego wskmika ngnosci zawarto w poriszej tabeli.

Podbudowa z| Wymagane cechy podbudowy

kruszywa  o|Wskaznik Maksymalne ugiecie sprezyste| Minimalny modut odksztatcenia
wskazniku zageszczenia 19 pod kotem mm mierzony plyta o §rednicy 30 cm
Wnos$ nie | nie mniejszy ni; MPa

mniejszym niz od ierwszegd od drugiego
% DY SV obciquenia E ) obciqieniagEz °
60 1,0 1,40 1,60 60 120

80 1,0 1,25 1,40 80 140

6.4.3. Pomiary cech geometrycznych podbudowy z kruszyweakego
a) Réwnai¢ podbudowy
Nieréwndaci podiuzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrovy fata lub planografem w osi kadego pasa ruchu
zgodnie z normp BN-68/8931-04 z azstotliwoscia podan w tablicy w punkcie 6.4.
Nieréwnai¢ poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fata z czstotliwoscia podan w tablicy w
punkcie 6.4.
Nieréwnaici podbudowy nie powinny przekracza
- 10mm - dla podbudowy zasadnicze;j.
b) Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne nalemierzy¢ 4-metrove tata z czstotliwoscia podam w tablicy w punkcie 6.4. Spadki
poprzeczne powinny ldyzgodne z DokumentacProjektova z tolerancj + 0,5%.
¢) Rzedne podbudowy
Rzedne naley sprawdzé co 100 m w osi jezdni i na krgdziach. Réanice pomgdzy rzdnymi wykonane;j
podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny przekra¢zel cm i -2 cm.
d) Uksztaltowanie osi podbudowy
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Uksztattowanie osi podbudowy najesprawdzé w punktach gtéwnych trasy i w innych dodatkowych
punktach, rozmieszczonych nie rzadziejen 100 m. @ podbudowy w planie nie me by przesurngta w
stosunku do osi projektowanej ogej niz £ 5 cm.
e) Szerokdéé¢ podbudowy
Szerokd¢ podbudowy nie miee r&zni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm, -5 cm, z tym
na jezdniach bez kraxnikow szerokeéci podbudowy powinna liywigcksza od szerokégi warstwy wyej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o wa¢towskazan w Dokumentacji Projektowe;.
6.5. Badania sprawdzapce
Laboratorium layniera lgdzie prowadzito badania sprawdaz z cestotliwoscia okreilong przez Irzyniera.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D.00.0Q.06/magania ogoélne”.
Jednostl obmiaru jest 1 fM(metr kwadratowy) utonej i zagszczonej warstwy podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D.00.0p¢@magania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagjrojektovs, SST i wymaganiami kiyniera, jezeli wszystkie pomiary i

badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty Wiypozytywne
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotygee ptatndci podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

— roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym,

— zakup materiatéw i dostarczenie materialtéw orazesp niezlgdnego do wykonania podbudowy,

- wytworzenie mieszanki kruszywa lub zakup gotowegsmanki,

— oczyszczenie warstwy odcinag),

— mechaniczne rozi@nie materiatu warstwami,

— zagszczenie poszczegolnych warstw,

— utrzymanie wykonanej warstwy,

— $rodki zaradcze chrogmie podbudow przed pogorszeniemesjakosci i niekorzystnym wpltywem wody i
sprztu wykonawczego,

- wykonanie pomiaréw i bada

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z krustgibilizowanych mechanicznie.

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

3. PN-B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezeswartdci zanieczyszcze obcych.

4. PN-B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezsldadu ziarnowego.

5. PN-B-06714/16 Kruszywo mineralne. Badania. Oznaieziesetattu ziaren.

6. PN-B-06714/17 Kruszywo mineralne. Badania. Oznaiezarigotndsci.

7. PN-B-06714/19 Kruszywo mineralne. Badania. Oznaiezamozoodpornéci metody bezwzgédna.

8. PN-B-06714/26 Kruszywo mineralne. Badania. Oznaiezaawartdci zanieczyszczeorganicznych.

9. PN-B-06714/42 Kruszywo mineralne. Badania. Oznaiezameralngci w bebnie Los Angeles.

10.PN-B-11112/96 Kruszywa tamane do nawierzchni drogdw

11.BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni podatnych
i podh przez obaizenie pyh.

12.BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar royaimawierzchni planografem i at

13.BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegétowej Specyfikacjchirécznej (SST) g wymagania dotyare wykonania
i odbioru robét zwizanych z oczyszczeniem i odtworzeniem rowow vzt z zadaniem ,,Przebudowa drogi Rataje —
droga dojazdowa do pol”.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyakmadokument przetargowy i kontraktowy przy zleéoan
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t zw@anych z oczyszczeniem
i odtworzeniem rowow.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wod
1.4.2.ROw przydrany - réw zbieragcy wock z korony drogi.
1.4.3.R6w odptywowy - row odprowadzgjy woct poza pas drogowy.
1.4.4.R6w stokowy - réw zbieragy wode sptywapca ze stoku.
1.4.5.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” fhit.
1.5. Ogolne wymagania dotyegce robdt
Ogblne wymagania dotygee robét podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogofrie™.5.
1.6. Kod CPV 45111200-0

2. MATERIALY
Materialy nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprzt do wykonywania robét remontowych i utrzymaniowych
Wykonawca przyspujacy do wykonania robét powinien wykazaie mozliwoscia korzystania z nagbujacego
sprztu:
- koparek podsbiernych,
— réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzadzei kontrolno-pomiarowych,
— zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D.00.00.00 ,Wymaganddnag pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu rob6t okéonych w niniejszej OST, nima korzysté z dowolnychirodkéw transportowych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D.0000Mymagania ogélne” pkt 5.

Przed wykonaniem rob6t Wykonawca winien uzyskgod wiascicieli gruntow na ktérych znajdujeesiow do
oczyszczenia oraz gruntow przylegtych nigditych technologicznie. Wykonawca ponosi koszidajgruntu i wyptaci
ewentualne odszkodowania za powstate zniszczenia.

5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu nastiegjo przez wag scieciu trawy i krzakéw w olehie rowu.
5.3. Pogebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nate uzyska& podane porej wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne z PN-S
02204 [1]: szerok& dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1db,3:1,3, gtbokas¢ od 0,30 m /liczona jako
réznica pozioméw dna i nszej kravedzi gérnej rowu.

Najmniejszy dopuszczalny spadek pogiy rowu powinien wynosi 0,2%; w wyhtkowych sytuacjach na
odcinkach nie przekraczaych 200 m - 0,1%.

Najwickszy spadek podimy rowu nie powinien przekracza
a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,
- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastyéh0%,
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- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie
- mat trawiast - 2,0%,
- darniry - 3,0%,
- faszyn - 4,0%,
- brukiem na sucho - 6,0%,
- elementami betonowymi - 10,0%,
- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.
5.4. Roboty wykaiczeniowe
Namut i nadmiar gruntu pochogtzzego z remontowanych rowow i skarp rglevywiezé poza obgb rowu i pasa
drogowego w miejsce zaakceptowane przeyriiera.
Spos6b zniszczenia pozostahiopo usunitej raslinnosci powinien by ustalony z laynierem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogojpid’6.
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowwskarp

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. | Wyszczegolnienie Minimalna eztotliwos¢ pomiaréw
1 Spadek podiny rowu 1 km na kade 5 km drogi

2 Szerokdc i glebokasé¢ rowu lrazna100m

3 Powierzchnia skarp lrazna100m

6.2.1.Spadki podtane rowu
Spadki podtiane rowu powinny nie powinny kymniejsze od minimalnych.
6.2.2.Szerokd¢ i giebokas¢ rowu
Szerokd¢ i gigbokas¢ rowu nie powinna bymniejsza od minimalnych.
6.2.3.Powierzchnia skarp
Powierzchng skarp naley sprawdzé szablonem. PrZeit miedzy skarp a szablonem nie powinien przekracza
3cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D.00.0M@0nagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D.00.00\3@nagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane prawidtowo i zgodnie z SST i wymagamiazyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly kiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyeze podstawy ptatrei podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- wyptata odszkodowaza zagcie gruntu i ewentualne szkody powstate na gruncie,
- oznakowanie robot,
— 0oczyszczenie rowu,
— pogkbianie i profilowanie rowu,
— Sciecie trawy i krzakéw,
— odwiezienie i skladowanie urobku,
- roboty wykaiczeniowe,
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— przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikecjiniczne;.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog
10.2. Inne materiaty

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoaoty ziemne
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikagchhnicznej (SST) as wymagania dotyce
wykonania i odbioru robét zezanych z zadaniem ,Przebudowa drogi Rataje — ddoggzdowa do pol”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanoswkument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot na drogach powiatowych.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zeanych z koszeniem
trawy na skarpach rowéw przydroych:

- roboty przygotowawcze,

- koszenie traw i chwastéw na skarpach rowéw ,
- wyciecie trawy w miejscach niedegmnych,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Standard utrzymania drogi - zesp6t wymagakreslajacy poziom bieacego utrzymania drogi i jej
wyposaenia w zalenoici od funkcji i obcazenia ruchem.

1.4.2. Jednoroczne samosiewy -$liay rozmnaone samoczynnie z nasion drzew i krzewdéw w miejscac
niepazadanych.

1.4.3.Chwasty - réliny niepazadane, wystpujace wéréd upraw rélin (w tym wypadku - traw), hamage ich
rozwoj i jakacé.

1.4.4.Srodki chwastobojcze - chemiczideodki (herbicydy) do niszczenia chwastéw wmgch uprawach, w
tym wypadku w trawnikach.

1.4.5. Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyegce rob6t
Ogo6Ine wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

3. SPRZAET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Og6lne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt
3.2. Sprzt do koszenia trawy i niszczenia chwastow
Wykonawca przyspujacy do koszenia trawy i niszczenia chwastéw powiniegkaza sie
mozliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:
a) kosiarek

- kosiarki trawnikowej spalinowej, do koszenia na eguych powierzchniach eksponowanych, takich jak:
wysepki, parkingi, szczegolnie przy drogach o stadzie utrzymania | oraz zigl@siedlovy,

- kosiarki doczepnej do gijnikéw, do koszenia dych powierzchni, jak: pasy dzigle, pobocza lub pasy
drogowe poza korendrogi,
- kosiarki wységnikowej, doczepnej doagnika, do koszenia na skarpach i przeciwskarpach,
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- kosiarki zytkowej, spalinowej lub elektrycznej, do koszeniamiejscach niedogpnych, takich jak: pod
barierami, przy ogrodzeniach, znakach, pachotkaah mnych urzdzeniach drogowych,
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycrce transportu
Ogodlne wymagania dotysee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2.Srodki transportu
Do przewozusrodkéw chwastobéjczych, skoszonej trawy, chwastéramieczyszcze mozna wyé
dowolnego sprgtu transportowego.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-MQO0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze Wykonawca wykonuje przedposzciem koszenia, najlepiej wczesn
wiosna.
Do robot tych zalicza si
- wybranie z trawy kamieni, gruzu, puszek metalowlthinnych zanieczyszcag
wygrabienie Kci, ktdre spadty z drzew,
rozgarngcie kretowisk,

wywoz zebranych zanieczyszazea wysypisko publiczne lub sktadowiska wtasne,uggodnieniu miejsca
wywozu z Ireynierem.

5.3. Koszenie traw i chwastow

Koszenie traw i chwastow na pasach drogowych posviby wykonywane dwukrotnie, pierwsze w
okresie wiosennym, drugie - letnim. Rozpeaie i zakaiczenie pierwszego koszenia traw i chwastéw powinno
by¢ wykonane w takim okresie, aby nie dépid do wysypu nasion chwastéw w wyniku ich przekvetia.
Najbardziej miarodajnym okresem pierwszego kosz&rnia jest okres drugiej potowy maja, przy czymnar
rozpoczcia koszenia powinien ldyuzgodniony z laynierem. Drugie koszenie traw i chwastow powinng by
wykonane w terminie do kea sierpnia, w zal®osci od takich czynnikow, jak:

- charakteru drogi,
standardu utrzymania danej drogi,
- nakzenia ruchu,
wystepowania obszaréw zabudowanych,
- wystepowania parkingow,
istnienia pomnikow przyrody, itp.
Inzynier mae zwickszy¢ czestotliwos¢ koszenia traw na pasach drogowych lub ékrech
fragmentach drogi.

W pierwszej kolejnéci powinny by koszone trawy i chwasty na koronie drogi, a w egéingci
wystepujace na:

- pasach dzigtych,

- wysepkach i trawnikach,

- poboczach,

- pod barierami,

oraz w miejscach magych zasadniczy wptyw na wizualny wydldrogi.

W drugiej kolejnéci powinny by koszone skarpy i przeciwskarpy rowow.

Kolejnas¢ koszenia Wykonawca powinien uzgoéailnzynierem.

Wysoka¢ trawy po skoszeniu powinnadyie wicksza nz 5 cm.

. Nalery zwrac& uwag, aby trawa i chwasty nie powodowaly ograniceédoczndgci i nie zastaniaty
urzadzen drogowych (np. barier, znakéw) co meostworzy zagraenia dla ruchu drogowego lub utruéni
droznos¢ rowdw odwadniajcych.
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5.4. Wycigcie traw w miejscach niedosgpnych

Wyciecie traw i chwastéw w miejscach niedgstych i czsciowo obsadzonych wykonuje esi
kosiarkami zytkowymi réwnolegle z gtdbwnym koszeniem. Dopuszcia koszenie w tych miejscach traw,
chwastow i jednorocznych samosiewow &os

5.5. Usungcie skoszonej trawy i chwastow

Poniewa trawy rosace w pasie drogowym, zwtaszcza wzdldrég o ruchu wkszym od 5000
poj./doke, zawieraj szkodliwe substancje (giéwnie otéw), zawarte wlispah samochodowych i sptywach
deszczowych z jezdni, nale

- zabranig@ wypasu bydfa w pasie drogowym oraz/wania siana jako paszy dla bydia,

- skoszone trawy zgrahizebra w stosy i spafi albo usuaé¢ na wysypisko, wzglnie kompostowatacznie z
,<czystymi” odpadkami rélinnymi przez kilka miesicy przed ich #yciem do nawgenia przy robotach
pielegnacyjnych zieleni.

Spos6b usuacia wzgl. miejsce wywozu trawy i chwastow powinny¢bzaakceptowane przez

Inzyniera.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola w czasie wykonywania rob6t
W czasie wykonywania rob6t nale przeprowadza ciagta kontrok poprawndci koszenia trawy i
niszczenia chwastéw, zgodnie z wymaganiami pkiu &ym w szczegolnei:
- usungcia wszystkich obcych zanieczyszgazemiejsc pracy kosiarek,

dopilnowania terminu pierwszego koszenia traw i &bwdw, aby nie nagtit wysyp dojrzatych nasion
chwastow,

skontrolowania dopuszczalnej wysagkbtrawy po jej skoszeniu,
usungcia i zniszczenia skoszonej trawy i chwastow, zgeanvymaganiami,
kontrolowania jakéci i ilosci sSrodkéw chwastobdjczych przy chemicznym niszczehiwastow.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows koszenia traw i niszczenia chwastéw jedt(metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-0@0 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane , j#i wszystkie pomiary i badania z zachowaniem talejiawedtug
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegajroboty przygotowawcze.
8.3. Odbiér wykonanego koszenia

Odbioru koszenia zalecaestokon& w nas¢pnym dniu po wykonaniu koszenia, ze wexfjl na
wizualne zanikanie rob6t, szczeg6lnie w okresierisywnego wzrostu sbn.

Odbioru opryskéw dokonujeesiv momencie, gdy widareakcg oprysku chemicznego nastimach.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
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Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 koszenia obejmuije:
- ustalenie miejsc koszenia,
- roboty przygotowawcze (usuie obcych zanieczyszare miejsc pracy kosiarki),
- dostaw i prae sprztu do koszenia,
- koszenie traw, chwastoéw i samosiewow,
- wyciecie traw w miejscach niedaeginych,
- grabienie i spalenie lub wywéz skoszonej trawywaktow,
- odtransportowanie spgtal,
- kontrok i pomiary.
Cena 1 rhichemicznej walki z chwastami i samosiewami obegmuij
- ustalenie miejsc usuwania chwastow,
- dostave materiatow i spretu,
- oprysksrodkami chwastobojczymi lufrodkami do catkowitego niszczeniailia,
- odtransportowanie spgtal,
- kontrok i pomiary.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

PN-C-04657:1999 Srodki ochrony rélin. Pakowanie, przechowywanie i transport
BN-75/6054-02 Herbicydy. Antyperz ptynny 38

BN-76/6054-04 Herbicydy. Aminopie P, MD

BN-87/6054-06 Herbicydy. Gramoxone

BN-79/6054-08 Herbicydy. Chwastox M

BN-79/6054-09 Herbicydy. Chwastox £

BN-79/6054-10 Herbicydy. Treflan EC-2.

Nogokrwpdr
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegétowej Specyfikacjchirécznej (SST) g wymagania dotyare wykonania
i odbioru robét zwizanych z wykonaniem zjazdéw w azku z zadaniem ,,Przebudowa drogi Rataje — drogazdojwa
do pol”.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyakmadokument przetargowy i kontraktowy przy zleoan
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zeanych z wykonaniem zjazdéw
0 nawierzchni z warstwy gruba 20 cm z kruszywa tamanego stabilizowanego mechaie na warstwie odszapcej
(podsypkowej) grubiei 10 cm z piaskdredniego.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Zjazd - uradzone miejsce dogtu do drogi, ktérego lokalizacja wynika z potrzéisiagi przylegtego terenu i jest
uzgodniona z zasrlem drogi. W zalenosci od petnionej funkcji, rozrnia st dwa typy zjazddw: publiczne i
indywidualne.
1.4.2.Zjazd publiczny - urgdzone miejsce dagtu do drogi z drogi bocznej lub obiektu, w ktoryest prowadzona
dziatalng¢ gospodarcza. Zjazd publiczny zapewnia elpg/do parkingu, stacji paliw, obiektéw gastronomigch,
obiektéw przemystowych lub innych obiektéw ogélnetdpnych.
1.4.3.Zjazd indywidualny (do gospodarstw) - miejsce dpstdo drogi z obiektu, ktory jestytkowany indywidualnie.
Zjazd indywidualny zapewnia dest do pojedynczych posesji, zabuddwgospodarczych, na pole lub do innych
obiektow wytkowanych indywidualnie.
1.4.4.Nawierzchnia gruntowa ulepszona - wydzielony pasnie, przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdé@a or
ruchu pieszych, w ktorym wygiujacy grunt podiaa jest ulepszony mechanicznie lub chemicznie, wgedw i
odpowiednio uksztattowany w profilu poditym i przekroju poprzecznym oraz zagczony.
1.4.5.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.
1.5. Ogodlne wymagania dotyegce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogoire™.5.
1.6. Kod CPV 45233220-7

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

0Ogblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pula SST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.
2.2. Materiaty do konstrukcji nawierzchni
2.2.2. Podbudowa

Podbudow z kruszywa nabey wykona wg SST D.04.04.04 ,Podbudowa z kruszywa taman&gjalzowanego
mechanicznie”.
2.2.3. Warstwa odszapca

Warstwe odsiczajpca zapobiegaijca przemieszaniu nawierzchni zjazdu z gruntem rodainmalery wykona wg
SST D,04.02.01 ,Warstwa oglszapca”.

3. SPRZET

Do wykonania nawierzchni Wykonawca powinien dyspeabnasgpujacym sprztem:
- sprzt rozgarniagcy i wyréwnugcy (mate rowniarki, spycharki)
- sprzt do zagszczenia (piyty lub mate walce wibracyjne)

Ze wzgkdu na niewielkie powierzchnie, rozgagtie i wyréwnanie nawierzchni zjazdu ae by wykonane
recznie.

4. TRANSPORT
Wymagania ogoine dotygee transportu podano w SST D.00.00.00 ,Wymaganidnes.

Materiat na nawierzchaizjazdu mae by przewaony dowolnymisrodkami transportu — zaleca stosowanie
sprztu samowytadowczego.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
0Ogolne wymagania wykonania rob6t podano w SST D@OO ,Wymagania ogdlne”.
5.2.Roboty przygotowawcze
- rozebranie istnigrej nawierzchni zjazdu oraz wykonanie przepustt88d D.06.02.01 ,Przepusty pod zjazdami”.
- wykonanie koryta wg SST D.04.01.01 ,Koryto wraprpfilowaniem i zagszczeniem podi@”
- wykonanie warstwy odszapcej wg SST D-04.02.01 ,Warstwa aggapca”
- wykonanie podbudowy wg SST D.04.04.04 ,Podbudaweauszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie”.
5.3. Wykonanie nawierzchni
Nawierzchng zjazdu nalgy wykona w dwdch warstwach wraz z zggczeniem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogojm”6.
6.2. Sprawdzenie robo6t przygotowawczych

Sprawdzenie robét przygotowawczych polega na spramid prawidioweéci wykonaniakoryta warstwy
odcinapcej i podbudowy zgodne z wymaganiami odpowiedniSi &ymienionymi w pkt. 5.2.
6.4. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Kontrola jakaci robét polega na sprawdzeniu gre&bio szerokéci, rzednych wysokéciowych, spadkéw
poprzecznych oraz zesgczenia.
6.5. Pomiary cech geometrycznych zjazdéw

Przeprowadzone pomiary nie powinny wykazywaekszych odchylé w zakresie cech geometrycznych zjazdow
niz to podano w tablicy 1.
Tablica 1. Dopuszczalne odchylenia dla nawierzefaadow

Dopuszczalne odchylenia
Cechy geometryczne nawierzchni zjazdu Nawierzchnia
ulepszona
Szerokd¢, cm +5
Rowngi¢ podiuzna, mm 9
Rowngi¢ poprzeczna, mm 9
Pochylenie poprzeczne, % 0,5
Odchylenie osi zjazdu w planie, cm +5
Grubai¢ konstrukcji nawierzchni, cm +0,5
*) Odchylenia grubéci konstrukcji nawierzchni zjazdu liczone dig2nej grubéci warstw

6.6. Ocena wynikow bada

Wszystkie elementy robat, ktére wykazodstpstwa od postanowieSST, powinny by doprowadzone na koszt
Wykonawcy do stanu zgodfm z SST, a po przeprowadzeniu badpomiaréw mog by¢ ponownie przedstawione do
akceptacji lnyniera.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni zjazdu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D.00.08\3@nagania ogodlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentggjojektova i SST, jereli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem dopuszczalnych tolerangjpszytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platndg¢ za nf (metr kwadratowy) zjazdu nae przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocefakasci wykonanych
rob6t na podstawie wynikéw pomiaréw i badaboratoryjnych.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
transport materiatu na nawierzchizjazdu
- wykonanie koryta, warstwy odszapcej, podbudowy i nawierzchni wraz z zagczeniem
— wykonanie robd4t wykaczeniowych,
przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigz
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i inne dokumenty wg odpowiednich SST, przyawyich w niniejszej SST.



